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Los manuales de usuario, las instrucciones y otros materiales sobre funciones y especificaciones
del producto son materiales confidenciales de DJI. Los usuarios tienen licencia para usar estos
materiales solo con el fin de operar y usar los productos DJI. A menos que se autorice lo contrario
en estas Condiciones, usted no es elegible para usar ni permitir que otros usen los Materiales o
cualquier parte de los Materiales mediante la reproduccion, transferencia o venta de los Materiales.
Los usuarios solo deben consultar este documento y su contenido como instrucciones para usar el
dispositivo DJI UAV. El documento no debe utilizarse para otros fines.

Q Busqueda por palabras clave

Busque palabras clave como “baterfa” e “instalar” para encontrar un tema. Si usa Adobe
Acrobat Reader para leer este documento, pulse Ctrl+F en Windows o Comando+F en Mac
para iniciar la bdsqueda.

{" Navegacion a un tema

Consulte una lista completa de temas en el indice. Haga clic en un tema para navegar hasta
esa seccion.

- L.

Impresion de este documento

Este documento se puede imprimir en alta resolucién.




Uso de este manual

Leyenda

/\ Importante £ Trucosy consejos Referencia

Leer antes de usar

DJI™ proporciona a los usuarios tutoriales de video y los siguientes documentos.

. Contenido del embalaje

. Renuncia de responsabilidad y directrices de seguridad

. Directrices de seguridad de la baterfa de vuelo inteligente

. Guia de inicio rapido

. Guia de usuario de la estacion de baterfas inteligentes BS30
. Manual de usuario
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Se recomienda ver todos los tutoriales de video y leer el descargo de responsabilidad y las
directrices de seguridad antes de usarlo por primera vez. Preparese para el primer vuelo leyendo la
gufa de inicio rapido y consulte este manual para obtener mas informacioén.

Descarga de DJI Assistant 2 (serie Enterprise)

Descargue e instale DJI ASSISTANT ™ 2 (serie Enterprise) utilizando el siguiente enlace:
https://www.dji.com/matrice-30/downloads

Tutoriales de video

Dirfjase a la siguiente direccién o escanee el c6digo QR para ver los tutoriales de video de DJI Matri-
ce 30 que muestran cémo utilizarlo de forma segura.

https://www.dji.com/matrice-30/video

A La temperatura de funcionamiento de este producto es de -20 a 50 °C. Por lo tanto, no
alcanza la temperatura de funcionamiento estandar para usos militares (de =55 a 125 °C)y
necesaria para soportar una mayor variabilidad ambiental. Use el producto correctamente
y solo para aquellos fines en los que se cumplan los requisitos del rango de temperatura
de funcionamiento de dicha categoria.
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Perfil del producto

En este capitulo se presentan las
caracteristicas principales del producto.
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Perfil del producto

Introduccién

La DJI™ Serie MATRICE™ 30 (M30/M30T) es una potente plataforma dron industrial con un
sistema de control de vuelo con multirredundancia, sistema de deteccién y posicionamiento en 6
direcciones !, estabilizador preciso de 3 ejes, carga multicdmara de alto rendimiento y cdmara de
visién nocturna y FPV. La aplicacién DJI Pilot 2 puede usarse para hacer observaciones en tiempo
real desde las camaras, ademas de tomar fotos y videos. La aeronave ofrece un tiempo de vuelo de
hasta 41 minutos'” gracias a un avanzado sistema de gestién de energfa unido a una baterfa doble
que garantiza la alimentacion del dispositivo y mejora la seguridad del vuelo.

El disefio de su aeroestructura le otorga un grado de proteccién IP55, de acuerdo con el
estdndar global IEC 60529, que garantiza efectivamente el vuelo en todas las condiciones
climaticas. Su disefio mecanico, junto con las hélices y los brazos plegables, facilita su transporte
y almacenamiento. Los brazos pueden bloquearse directamente tras su plegado, lo que puede
reducir el tiempo necesario para preparar el vuelo. La aeronave también cuenta con un puerto
PSDK para que los usuarios aumenten sus aplicaciones.

El sistema DJI AirSense integrado detecta aeronaves cercanas en el espacio aéreo circundante
y proporciona alertas en la aplicacién DJI Pilot 2 para garantizar la seguridad. La seguridad en el
despeguey el aterrizaje se mejora con las balizas de seguridad, que ayudan a identificar la aeronave
durante el vuelo, y las luces auxiliares permiten al sistema de posicionamiento de visién conseguir
un rendimiento aun mejor por la noche o cuando hay poca luz. El RTK integrado proporciona
datos de navegacion mas exactos para el posicionamiento para cumplir los requerimientos de
funcionamiento preciso y garantizar la seguridad.

El control remoto DJI RC Plus cuenta con O3 Enterprise, la Ultima version de la tecnologia de
transmisién de video OCUSYNC™, exclusiva de DJI, y puede transmitir una vista HD en directo
desde la cdmara de una aeronave para mostrarla en la pantalla tactil. El control remoto incluye una
amplia gama de botones funcionales, asi como botones personalizables, que pueden controlar
facilmente la aeronave y operar la camara.

El control remoto tiene un indice de proteccion IP54 (IEC 60529). La pantalla integrada de alto brillo
de 7.02 pulgadas y 1200 cd/m? ofrece una resolucién de 1920x1200 pixeles. El sistema operativo
Android dispone de diversas funciones, como GNSS, Wi-Fi y Bluetooth. El control remoto admite
carga rapida a 65 W y ofrece un tiempo de funcionamiento méaximo de 3 horas y 18 minutos™ con
la baterfa interna y hasta 6 horas cuando se usa con una baterfa inteligente WB37 externa.”!

[1] El sistema de visién y el sistema de deteccién por infrarrojos se ven afectados por el entorno
circundante. Para mas informacion, consulte la renuncia de responsabilidad y las directrices de
seguridad.

[2] El tiempo maximo de vuelo se probd en un entorno de laboratorio y se proporciona Unicamente como
referencia.

[3] El tiempo maximo de funcionamiento del control remoto se probd en un entorno de laboratorio a
temperatura ambiente. Se ofrece solo a modo de referencia. El tiempo de funcionamiento real puede
diferir seguin el escenario.

[4] La bateria inteligente WB37 debe comprarse por separado. Lea las directrices de seguridad de la
baterfa inteligente WB37 antes de su uso.

« Version de conformidad: El control remoto cumple con las normativas locales.

» Modo palanca de control: Hay tres modos (Modo 1, Modo 2 y Modo 3) disponibles para
elegir en la aplicacion DJI Pilot 2, con el Modo 2 como predeterminado. Se recomienda
que los principiantes utilicen el Modo 2.

N Para evitar interferencias, NO opere mas de tres aeronaves a la vez en la misma area
(aproximadamente del tamafio de un campo de futbol).

9 ©=2022DJIRe »s todos los derechos




Manual de usuario de la SERIE MATRIZ 30

Caracteristicas destacables

Marcas (PinPoints): Se puede agregar una marca (PinPoint) para que un objetivo seleccione un
punto de interés en la vista de la cdmara con estabilizador. Ademas de generar su longitud y latitud,
se puede utilizar una marca (PinPoint) para buscar y marcar puntos de interés, como rescates de
emergencia, operaciones de seguridad y vigilancia.

Anotaciones en tiempo real: Los usuarios pueden agregar marcas (PinPoints), lineas y areas
en la vista de mapa del control remoto y DJI FlightHub 2. Comparta datos de anotaciones con el
controlador complementario en el modo de control dual y otros dispositivos conectados a DJI
FlightHub 2. Los datos se comparten en tiempo real, lo que facilita las operaciones por aire y tierra.

Proyeccién AR: DJI Pilot 2 admite la proyeccion de las ubicaciones de punto de origen, marca
(PinPoint) y trayectoria en la vista de cdmara FPV o la vista de cdmara con estabilizador, lo que
brinda a los usuarios objetivos de vuelo claros y una mejor conciencia de la situacion.

Mapeo de nubes: Cuando el control remoto inicia sesién en DJI FlightHub 2, la aeronave puede
realizar una tarea de mapeo de nubes, lo que permite ver y generar un mapa en DJI FlightHub 2
simultdneamente.*

* Para obtener méas detalles, consulte la gufa del usuario de DJI FlightHub 2, que se puede descargar desde
el sitio web oficial de DJI https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.




Seguridad de vuelo

Este capitulo proporciona informacién
sobre los requisitos del entorno de
vuelo, los requisitos de comunicaciéon
inaldmbrica y las caracteristicas
importantes de seguridad de vuelo de la
aeronave.
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Seguridad de vuelo

Asegurese de tener la debida formacion y practica antes de operar cualquier vuelo real. Practique
con el simulador en DJI Assistant 2 o vuele bajo la gufa de profesionales experimentados. Elija un
area adecuada para volar de acuerdo con los siguientes requisitos y restricciones de vuelo. Vuele
la aeronave por debajo de 120 m (400 pies). Cualquier altitud de vuelo superior puede infringir
las leyes y regulaciones locales. Aseglrese de comprender y cumplir con las leyes y regulaciones
locales antes de volar. Lea detenidamente el descargo de responsabilidad y las directrices de
seguridad para comprender todas las precauciones de seguridad antes de volar.

1.

Requisitos del entorno de vuelo

NO vuele la aeronave en condiciones climaticas adversas. Se incluyen vientos fuertes que
excedan velocidades de 12 m/s, nieve, lluvia, niebla, granizo, reldmpagos, tornados, huracanes y
otros climas con poca visibilidad.

2. Coloque la aeronave en un terreno plano, abierto y sin obstrucciones para despegar. Aseglrese

de que la aeronave esté a una distancia segura de cualquier obstaculo, edificio, multitud o arbol
circundante. Vuele la aeronave dentro del alcance visual (VLOS) para garantizar la seguridad del
vuelo.

3. Si las condiciones de iluminacion alrededor de la aeronave son malas, la informaciéon de

navegacion en DJI Pilot 2 mostrara que el sistema de vision o el sistema de deteccién por
infrarrojos no estan funcionando. Esto significa que es posible que el sistema de visién y el
sistema de deteccion por infrarrojos no funcionen correctamente y que la aeronave no pueda
detectar obstaculos. Observe el entorno circundante en todo momento a través de la linea de
visién de la cdmara FPV y mantenga el control de la aeronave para garantizar la seguridad del
vuelo.

4. Asegurese de que las balizas y las luces auxiliares estén activadas por la noche para un vuelo

seguro.

5. NO despegue desde un vehiculo en movimiento.

6. Para no perjudicar la vida util del motor, no despegue ni aterrice la aeronave en areas arenosas

1

o polvorientas.

Requisitos sobre las comunicaciones inaldmbricas

. Aseglrese de que las antenas de los brazos delanteros y la parte inferior del cuerpo de la
aeronave no estén dafiadas ni sueltas.

2. Vuele en éareas abiertas. Los edificios altos, las estructuras de acero, las montafias o los arboles

altos pueden afectar a la precisién del sistema GNSS y bloquear la sefial de transmisién de
video.

3. Para evitar la interferencia con el control remoto de otros equipos inaldmbricos, asegurese de

apagar los dispositivos Wi-Fi y Bluetooth cercanos cuando controle la aeronave de forma remota.

4. Permanezca extremadamente alerta cuando vuele cerca de dreas con interferencias magnéticas

o de radio. Preste mucha atencion a la calidad de transmisién de video y la intensidad de la sefial
en DJI Pilot 2. Las fuentes de interferencia electromagnética incluyen, entre otras: lineas de alta
tension eléctrica, estaciones de transmision eléctrica a gran escala o estaciones base moviles y
torres de radiodifusion. La aeronave puede comportarse de manera anémala o perder el control
al volar en areas con demasiada interferencia. Regrese al punto de origen y aterrice la aeronave
si DJI Pilot 2 se lo indica.
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Sistema de vision y sistema de deteccidon por infrarrojos

Introduccién

Vista trasera Vista inferior

Los componentes principales del sistema de visién (cdmaras con sensores de visién estéreo) estan
ubicados en la parte delantera, trasera, izquierda, derecha, superior e inferior de la aeronave. El
sistema de deteccion por infrarrojos tiene dos sensores de infrarrojos a cada lado de la aeronave
(delantero, trasero, izquierdo, derecho, superior e inferior).

El sistema de visién busca constantemente obstaculos y utiliza datos de imagenes para calcular
la posicion de la aeronave, y el sistema de deteccidn por infrarrojos utiliza sensores infrarrojos
para detectar obstaculos y determinar la altitud de vuelo. Ambos sistemas trabajan juntos para
posicionar la aeronave y detectar obstédculos durante el vuelo.

/\ Para garantizar un vuelo seguro y estable, NO bloquee los sensores de visién e infrarrojos.
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Alcance de deteccion
Alcance de detecciéon del sistema de visién

El alcance de deteccién del sistema de visién se muestra a continuacién. Tenga en cuenta que la
aeronave no puede detectar obstaculos que estén fuera de su alcance de deteccién. Vuele con
cuidado.

5 I -
%, 0.6-38 m #

5007~

05-33m Y > 0533m

0.5-33m

/\ El drea gris es el punto ciego del sistema de visién, donde la aeronave no puede detectar
objetos. Vuele con cuidado.

Xj:  Los usuarios pueden configurar las distancias de frenado y advertencia en DJI Pilot 2. La
aeronave frena automéaticamente cuando se acerca a la distancia de frenado. Cuando la
aeronave esta en la distancia de advertencia, DJI Pilot 2 mostrarad una alerta naranja en
la informaciéon de obstaculos. Cuando la aeronave esté cerca de la distancia de frenado,
aparecera una alerta roja en la informacién de obstaculos.

Alcance de detecciéon del sistema de deteccién por infrarrojos

El rango de deteccién de los sensores infrarrojos es de 0.1 a 10 m (0.33 a 33 pies). Tenga en cuenta
el punto ciego (marcado en gris) del sistema de deteccién por infrarrojos. La aeronave no puede
detectar ni evitar obstéculos que estén fuera del rango de deteccién.

0.1-10 m.
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Calibracién del sistema de vision

Los sistemas de vision instalados en la aeronave vienen calibrados de fabrica. Si la aeronave
experimenta una colisién o un cambio significativo en la temperatura de funcionamiento, es posible
que se requiera una calibracién. DJI Pilot 2 mostrara un aviso cuando se requiera calibracién. Siga
estos pasos para calibrar el sistema de vision cuando se le solicite:

1. Encienda la aeronave.

2. Conecte el puerto auxiliar de la aeronave al ordenador.

3. Abra DJI Assistant 2 (serie Enterprise) e inicie sesién con los datos de su cuenta DJI.
4. Seleccione la Serie M30, luego haga clic en el botén de calibracion.
5

. Coloque la aeronave con el sistema de visién frente al patrén de puntos que se muestra en la
pantalla del ordenador y siga las instrucciones en pantalla para calibrar los sensores de visién de
cada lado.

/\ Una vez que se haya terminado la calibracién, NO apague la alimentacién de la aeronave.
Espere a que se complete el calculo de datos.

POSICIONAMIENTO VISUAL

El sistema de visién permite que la aeronave vuele en interiores o en entornos donde GNSS no esta
disponible. Si no hay sefial GNSS, el sistema de vision aporta informacién para mejorar la precision
del posicionamiento de la aeronave. El sistema de visién funciona bien cuando vuela dentro de
los 30 m (98.43 pies) sobre el terreno y 20 m (65.62 pies) horizontalmente desde cualquier objeto
a su lado, siempre que la superficie del objeto tenga patrones o texturas claras y la iluminacién
sea adecuada. Cuando el sistema de visién no funciona, el modo de vuelo cambiarad al modo de
posicion.

20m 20m

/\ Si el sistema de visidn esta desactivado o bloqueado por otros objetos, la aeronave no
podra volar en interiores a baja altitud y la proteccién de aterrizaje no funcionara. Controle
la velocidad de aterrizaje, ya que un aterrizaje a alta velocidad puede dafiar la aeronave.
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Deteccién de obstaculos

La deteccién de obstaculos ofrece las mejores prestaciones si la iluminacién es adecuada y la
textura del obstaculo esta claramente definida. No funciona bien con obstaculos que son menos
densos, como las ramas pequefias de un arbol. La aeronave debe volar a una velocidad inferior
a 17 m/s con un angulo de inclinacién méximo de 25° para garantizar una distancia de frenado
suficiente. La aeronave no puede detectar obstaculos que estén fuera de su alcance de deteccién.

50° (b

Sistema de deteccion por infrarrojos

El sistema de deteccién por infrarrojos solo se puede utilizar para detectar obstaculos grandes o
muy reflectantes y superficies irregulares. La aeronave no puede detectar obstaculos que estén
fuera de su alcance de deteccion. El sistema de deteccion por infrarrojos inferior sirve para el
posicionamiento y ayudar con los cdlculos de altitud durante el despegue v el aterrizaje, mientras
que el sistema de deteccién por infrarrojos de los otros cinco lados se ocupa de la deteccién de
obstaculos.

Advertencias

La intensidad de la iluminacién y la textura de las superficies del objeto pertinente afectan con
facilidad a la precision de las mediciones del sistema de vision. El sistema de deteccién por
infrarrojos solo se puede utilizar para detectar obstaculos grandes o muy reflectantes y superficies
irregulares. El sistema de visién podria NO funcionar correctamente en las siguientes situaciones:

a. Al volar sobre superficies monocromas (p. €j., negro, blanco, rojo o verde) o aquellas sin textura
clara.

b. Al volar sobre superficies con fuerte luz reflejada o imagenes.
c. Al'sobrevolar agua, hielo o superficies transparentes.

d. Al volar sobre superficies u objetos en movimiento (p. ej., multitudes en movimiento o juncos,
arbustos o hierba que se balancean).

e. Al volar en un area donde la iluminacién cambia con frecuencia o drasticamente, o en un area
donde se expone a una iluminacion fuerte.

f. Al volar sobre superficies extremadamente oscuras (<15 lux) o extremadamente brillantes (>10
000 lux).

g. Alvolar a altas velocidades por debajo de 2 m sobre el terreno (por ejemplo, a mas de 14 m/s a
una altura de 2 m o a mas de 5 m/s a una altura de 1 m).
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h. Pequefios obstaculos (p. ej., alambres de hierro, cables, ramas de arboles u hojas).
i. El objetivo esta sucio (por ejemplo, por gotas de lluvia o huellas dactilares).

j. En entornos de baja visibilidad (p. €j., niebla espesa o nieve).

El sistema de sensores infrarrojos podria NO detectar una distancia con precisién en las siguientes
situaciones:

a. Al volar sobre superficies que pueden absorber las ondas sonoras (p. ej. carreteras asfaltadas).

b. Una zona extensa de reflectores fuertes situados a una distancia de mas de 15 m (por ejemplo,
varias sefiales de tréfico una al lado de otra).

c. Pequefios obstaculos (p. e]., alambres de hierro, cables, ramas de arboles u hojas).
d. Espejos u objetos transparentes (por ejemplo, agua o vidrio).

e. En entornos de baja visibilidad (p. ej., niebla espesa o nieve).

Q * Mantenga los sensores de vision limpios en todo momento. Cualquier suciedad o mancha
puede afectar a su funcionamiento.

* El sistema de visidn se basa en patrones de superficie o textura para procesar datos de
imagenes y obtener informacién de posicién. Aseglrese de que el entorno circundante
tenga suficiente iluminacion y un terreno claramente texturizado.

* El sistema de visién no puede funcionar correctamente en entornos oscuros ni sobre
superficies sin patrones o texturas claras, como agua y hielo.
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Regreso al punto de origen (RPO)

Si se pierde la sefial entre el control remoto y la aeronave, y hay una sefial GNSS fuerte, regreso
al punto de origen (RPO) devuelve la aeronave al ultimo punto de origen registrado y aterriza. Hay
tres modos de RPO: RPO inteligente, RPO por bateria baja y RPO de seguridad.

GNSS Descripcion

El punto de origen se registra cuando el icono GNSS & es blanco durante
& | el despegue. DJI Pilot 2 dard un mensaje de voz cuando se establezca el
punto de origen.

Punto de
origen

/\ - Durante el RPO, cuando el sistema de vision frontal estd activado y hay luz suficiente, la
aeronave puede detectar y evitar obstaculos. Después de evitar un obstaculo, la aeronave
volara al punto de origen a la altitud actual y aterrizara automaticamente.

* La aeronave no puede rotar nivolar hacia la izquierda o derecha durante el RPO.

RPO inteligente

Mantenga pulsado el botén RPO del control remoto para iniciar el RPO inteligente. Utilice el control
remoto para controlar la velocidad de vuelo o altitud de la aeronave con el fin de evitar colisiones
durante el proceso. Pulse el boton RPO para salir del modo RPO inteligente y recuperar el control
total de la aeronave.

RPO por bateria baja

Para evitar peligros innecesarios causados por una potencia insuficiente, la aeronave calculara
automaticamente si tiene suficiente potencia para volar al punto de origen desde su ubicacién
actual. Aparecera un aviso de advertencia en DJI Pilot 2 cuando el nivel de bateria sea bajo y la
aeronave solo admita el modo RPO por bateria baja. La aeronave volara automaticamente al punto
de origen si no se hace nada después de una cuenta atras de 10 segundos. Cancele el RPO al
pulsar el botén RPO o el botén de detener vuelo en el control remoto.

Se solicitard una advertencia de nivel de baterfa bajo solo una vez durante un vuelo. Si se cancela
el procedimiento RPO tras recibir la advertencia, puede que la bateria de vuelo inteligente no
disponga de la carga suficiente para que la aeronave aterrice de forma segura, de modo que podria
sufrir una cafda o perderse.

La aeronave aterrizara automaticamente si el nivel actual de la bateria solo permite que la aeronave
descienda desde su altitud actual. El aterrizaje automatico no se puede cancelar. Durante el
proceso de aterrizaje forzoso, los usuarios pueden controlar las palancas de aceleracién, inclinacién
y balanceo para llevar la aeronave a la posicién de aterrizaje segura, pero la accion de descenso
continuo de la aeronave no se puede cancelar.

Advertencia de nivel de baterfa Nivel de baterfa suficiente
extremadamente bajo (verde)
Advertencia de nivel
N o iempo de vuelo restante
bajo de bateria
‘ o b |
Aterrizaje automatico (rojo) I
12:29

Potencia necesaria
para regresar al punto
de origen (amarillo)
Indicador de nivel de bateria
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Advertencia de nivel
de bateria

RPO por baterfa baja

Aterrizaje automatico

Tiempo de vuelo
restante estimado

Advertencia de nivel
bajo de baterfa

Advertencia de
nivel de baterfa
extremadamente
bajo

Descripcion

El nivel restante de la
baterfa solo es suficiente
para que la aeronave
vuele al punto de origen
de forma segura.

El nivel de bateria
restante solo es
suficiente para que la
aeronave descienda
desde su altitud actual.

El tiempo de vuelo
restante estimado de la
aeronave se basa en el
nivel actual de la baterfa.

Toque e « o y toque [fa
en la vista de camara
para establecer el valor
de umbral de nivel de
baterfa bajo.*

Toque e ¢ o y toque [l en
la vista de cdmara para
establecer el valor de
umbral critico de nivel de
baterfa bajo.*

Instrucciones de vuelo

Si se ha seleccionado el RPO, la aeronave
vuelve al punto de origen automaticamente

y se habilitara la proteccién de aterrizaje.
Recupere el control de la aeronave y aterrice
manualmente durante el RPO.

/\ La advertencia no volvera a aparecer
después de elegir no usar el RPO. Decida con
cuidado y garantice la seguridad del vuelo.

La aeronave aterrizard automaticamente y se
activara la proteccién de aterrizaje.

N/A

Sonarén pitidos largos desde el control remoto.
El usuario alin puede controlar la aeronave.

Sonardn pitidos cortos desde el control remoto.
El usuario aun puede controlar la aeronave.

No es seguro continuar volando la aeronave.
Aterrice inmediatamente.

* El valor del umbral es diferente del RPO por bateria baja o el aterrizaje automatico.

/\ * Durante el aterrizaje automatico, el usuario puede empujar la palanca del acelerador para
hacer que la aeronave se mantenga en el aire a su altitud actual o ascienda, moviendo la
aeronave a un lugar de aterrizaje mas adecuado.

* Las zonas coloreadas y el tiempo de vuelo restante estimado en el indicador de nivel de
baterfa se ajustan automaticamente de acuerdo con la ubicacién y el estado actuales de
la aeronave.
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RPO de seguridad

El modo RPO de seguridad se habilita automaticamente cuando se pierde la sefial del control
remoto. El RPO es la accion de seguridad predeterminada de la aplicacion. El RPO de seguridad
incluye dos etapas: Ruta original RPO y RPO inteligente. Cuando el RPO de seguridad esta
habilitado, la aeronave volara al punto de origen en su ruta de vuelo original una distancia maxima
de 50 m (164 pies), durante la cual intentard volver a conectarse al control remoto. Si la aeronave
no puede volver a conectarse al control remoto dentro de los 50 m (164 pies) o detecta obstaculos
durante el RPO, la aeronave saldra de la ruta original RPO y entrara en la fase de RPO inteligente.
La aeronave permanecera en el modo RPO incluso tras restablecer la sefial del control remoto. El
usuario puede usar el control remoto para controlar la velocidad y altitud de vuelo de la aeronave,
y salir del RPO pulsando el botén RPO en el control remoto.

Procedimiento RPO

1. El punto de origen se registra automéaticamente.

2. EIRPO se activa, por ejemplo, RPO inteligente, RPO por bateria baja o RPO de seguridad.
3. El punto de origen se confirma, y la aeronave ajusta su orientacion.

4. Regreso al punto de origen (RPO):

a. La aeronave aterrizarad de inmediato si estd a menos de 5 m (16.4 pies) del punto de
origen.

b. Sila aeronave esta a mas de 5 m (16.4 pies) del punto de origen y por encima de la
altitud RPO preestablecida, la aeronave volara directamente al punto de origen a la
altitud actual. Si esta por debajo de la altitud RPO preestablecida, la aeronave asciende
a dicha altitud antes de dirigirse volando al punto de origen.

5. La aeronave volara automaticamente al punto de origen. La proteccién de aterrizaje* se activara
para permitir que la aeronave aterrice inmediatamente o se mantenga en vuelo estacionario.
Consulte la seccién Proteccion de aterrizaje para obtener mas detalles.

* Aseglrese de que el sistema de vision inferior esté habilitado en DJI Pilot 2

Q * El usuario también puede salir del modo RPO empujando la palanca de control en la
direccién opuesta del vuelo (por ejemplo, empujando la palanca del acelerador hacia
abajo cuando la aeronave esta ascendiendo).

El proceso se ilustra a continuacion utilizando el RPO inteligente como ejemplo.

1. Registro del punto de origen 2. Uso del botén RPO para iniciar el RPO inteligente| | 3. Preparacion para el RPO

1 1 e 1 A
e /4& e ® e o

4. RPO (altitud ajustable)
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Precauciones de seguridad RPO

La aeronave no puede evitar obstaculos durante el RPO cuando el
sistema de vision frontal esta desactivado. Sin embargo, el usuario
aun puede controlar la velocidad y la altitud de la aeronave con
‘ el control remoto si hay una sefial disponible. Por lo tanto, es
importante establecer una altitud RPO adecuada antes de cada vuelo.
Inicie DJI Pilot 2, acceda a la vista de comprobacién previa al vuelo o
toque ¢« y toque ¥ en la vista de cdmara para establecer la altitud
RPO.

La funcién RPO se desactivara cuando el icono de la sefial GNSS esté
rojo o amarillo, o cuando el GNSS no esté disponible.

Deteccién de obstaculos durante RPO

La aeronave puede detectar y evitar obstaculos durante el modo RPO si la iluminacion es suficiente
para la deteccién de obstéculos. El procedimiento de deteccién de obstéculos es el siguiente:

1. La aeronave desacelera cuando se detecta un obstaculo situado a unos 20 m (65.62 pies) por
delante.

2. La aeronave se detiene y permanece un vuelo estacionario y luego asciende para evitar el
obstaculo. Eventualmente, la aeronave deja de ascender cuando esta como minimo a5 m (16.4
pies) por encima del obstaculo detectado.

3. La aeronave sigue volando hasta el punto de origen manteniendo su altitud actual.

¢

20 m aprox

/\ * Para garantizar que la aeronave vuele hacia el punto de origen, el usuario no puede rotar
la aeronave durante el RPO.

» Durante el RPO, los obstéculos a ambos lados de la aeronave no se pueden detectar ni
evitar.

21 © 2022 DJI Re
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Proteccién de aterrizaje

1.

La proteccion de aterrizaje se activa durante el aterrizaje automatico y se ejecuta de la siguiente
manera:

. La aeronave aterrizara directamente si la proteccién de aterrizaje determina que el terreno es

adecuado para aterrizar.

. Si se determina que el terreno no es adecuado para aterrizar, la aeronave se mantendra en

vuelo estacionario. Aparecera un mensaje en DJI Pilot 2 pendiente de la siguiente accién del
usuario. La aeronave comenzara a descender solo cuando el nivel de la baterfa baje al 0 %.
Durante este proceso, el usuario aln puede controlar la orientacion de la aeronave.

. Si'la proteccion de aterrizaje no funciona, DJI Pilot 2 mostrara un aviso de aterrizaje cuando la

aeronave descienda por debajo de 0.7 m (2.3 pies) sobre el terreno. Después de asegurarse
de que el entorno es adecuado para aterrizar, toque para confirmar o empuje la palanca
del acelerador hasta el fondo y manténgala presionada durante un segundo, y la aeronave
aterrizara.

/\ La proteccion de aterrizaje no funcionaré en las siguientes circunstancias:

a. Cuando el sistema de vision inferior estd deshabilitado

b. Cuando el usuario esta operando la palanca de control de inclinacién/rotacién/
aceleracion (la protecciéon de aterrizaje se reactivara cuando la palanca de control no
esté en uso).

c. Cuando el sistema de posicionamiento no funciona correctamente (p. €j., errores de
deriva de posicién).

d. Cuando el sistema de visién necesita calibrarse. Cuando la iluminacién es demasiado
tenue para que funcione el sistema de vision.

e. Si hay un obstaculo dentro de 1 m (3.28 pies) de la aeronave, no se obtienen datos de
observacion validos y no se pueden detectar las condiciones del terreno, la aeronave
descenderd a 0.7 m (2.3 pies) sobre el terreno y se mantendra en vuelo estacionario en
espera de la confirmacion por parte del usuario a la tierra.
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Restricciones de vuelo y desbloqueo

Sistema GEO (entorno geoespacial en linea)

El sistema Geospatial Environment Online (GEO) de DJI es un sistema de informacién global
que proporciona informacién en tiempo real sobre seguridad de vuelos y actualizaciones de
restricciones y evita que los VANT vuelen en espacios aéreos restringidos. En circunstancias
excepcionales, las areas restringidas se pueden desbloquear para permitir la entrada de vuelos.
Antes de eso, el usuario debe enviar una solicitud de desbloqueo basada en el nivel de restriccién
actual en el drea de vuelo prevista. Es posible que el sistema GEO no cumpla completamente
con las leyes y normativas locales. Los usuarios seran responsables de la seguridad de su propio
vuelo y deben consultar con las autoridades locales sobre los requisitos legales y reglamentarios
pertinentes antes de solicitar el desbloqueo de un vuelo en una zona restringida.

Zonas GEO

El sistema GEO de DJI designa ubicaciones de vuelo seguras, proporciona niveles de riesgo y avisos
de seguridad para vuelos individuales, y ofrece informacién sobre el espacio aéreo restringido.
Todas las areas de vuelo restringidas se denominan Zonas GEO, que a su vez se dividen en Zonas
restringidas, Zonas de autorizacion, Zonas de advertencia, Zonas de advertencia reforzada y Zonas
de altitud restringida. Los usuarios pueden ver dicha informacién en tiempo real en DJI Pilot 2. Las
Zonas GEO son dreas de vuelo especificas, que incluyen, entre otros, aeropuertos, grandes lugares
para eventos, lugares donde se han producido emergencias publicas (como incendios forestales),
plantas de energia nuclear, prisiones, propiedades gubernamentales e instalaciones militares. De
forma predeterminada, el sistema GEO limita los vuelos o despegues dentro de zonas que pueden
causar problemas de seguridad. Un mapa de zonas GEO, que contiene informacién completa sobre
las zonas GEO de todo el mundo, esté disponible en el sitio web oficial de DJI: https://www.dji.com/
flysafe/geo-map.

Restricciones de vuelo en zonas GEO

La siguiente seccion describe en detalle las restricciones de vuelo para las zonas GEO mencionadas
anteriormente.

Zona GEO Restricciéon de vuelo Caso

Despegue: Los motores de las aeronaves no
pueden arrancarse en zonas restringidas.

En vuelo: Cuando la aeronave vuele dentro de
una zona restringida, comenzard una cuenta
atras de 100 segundos en DJI Pilot 2. Una vez

Los VANT tienen prohibido
volar en zonas restringidas.
Si ha obtenido permiso para

Zonas o finalizada la cuenta atras, la aeronave aterriza
- volar en una zona restringida, | . .
restringidas - - inmediatamente en modo de descenso
A visite https://www.dji.com/ . -
(rojo) semiautomatico y apaga sus motores tras el

flysafe o péngase en contacto a
través de flysafe@dji.com para
desbloquear la zona. En vuelo: Cuando la aeronave se acerque al
limite de una zona restringida, la aeronave
desacelerard automaticamente y se mantendra
en vuelo estacionario.

aterrizaje.
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Despegue: Los motores de las aeronaves no
pueden arrancarse en las zonas de autorizacion.
Para volar en una zona de autorizacién, el
usuario debe enviar una solicitud de desbloqueo
registrada con un ndimero de teléfono verificado
Zonas de La aeronave no podra Qesplegar por DJI.
o en una zona de autorizacion a
autorizacion | que obtenga un permiso | En vuelo: Cuando la aeronave vuele dentro
(azul) para volar en el &rea. de una zona de autorizacién, comenzara una
cuenta atrds de 100 segundos en DJI Pilot 2.
Una vez finalizada la cuenta atras, la aeronave
aterriza inmediatamente en modo de descenso
semiautomatico y apaga sus motores tras el
aterrizaje.
Zonas de Se mostrara una advertencia | La aeronave puede volar en la zona, pero
advertencia cuando la aeronave vuele dentro | se requiere que el usuario comprenda la
(amarillo) de una zona de advertencia. advertencia.
Cuando la aeronave vuele en una
Zonas de .
; zona de advertencia reforzada, .
advertencia . ) La aeronave puede continuar volando una vez
se mostrard una advertencia que ) )
reforzada . . que se confirme la advertencia.
) le pedira al usuario que confirme
(naranja)
la ruta de vuelo.
Cuando la sefial GNSS es potente, la aeronave
no puede volar por encima del limite de altitud.
En vuelo: Cuando la sefial GNSS cambie de débil
a potente, comenzard una cuenta atras de 100
segundos en DJI Pilot 2 si la aeronave excede
Zonas de La altitud de la aeronave ests | €l limite de altitud. Una vez finalizada la cuenta
altitud limitada cuando vuela dentro de | atras, la aeronave desciende y efectia un vuelo
restringida una zona de altitud restringida. estacionario por debajo del limite de altitud.
ris
(&) Cuando la aeronave se acerque al Iimite de
una zona de altitud restringida y la sefial
GNSS sea potente, la aeronave desacelerara
automaticamente y se mantendra en el aire si
esta por encima del limite de altitud.

XJ Descenso semiautomatico: Todos los comandos de palancas estan disponibles en el
descenso y en el aterrizaje, excepto el comando de la palanca de aceleracién y el botén
RPO. Los motores de la aeronave se apagaran automaticamente tras el aterrizaje. Se

recomienda llevar la aeronave a un lugar seguro antes del descenso semiautomatico.

Espacio de seguridad

Espacios de seguridad para zonas restringidas/zonas de autorizacion: Para impedir que la aeronave
se adentre de manera fortuita en una zona restringida o en una zona de autorizacion, el sistema
GEO establece alrededor de estas un espacio de seguridad de unos 20 m. Como se muestra en
la ilustracion, la aeronave solo puede despegar y luego aterrizar en el mismo lugar desde el que
despegd, o bien despegar y volar en direccion opuesta a la zona restringida/de autorizacion; dentro
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de este espacio, la aeronave no puede volar hacia la zona restringida/de autorizacién a menos
que se haya autorizado una solicitud de desbloqueo. Una vez que haya salido del espacio de
seguridad, la aeronave no podra regresar a este.

Espacios de seguridad para zonas de altitud restringida: Alrededor de las zonas de altitud
restringida, se establece un espacio de seguridad de unos 20 m. Si se aproxima en horizontal
al espacio de seguridad de una zona de altitud restringida, la aeronave comienza a reducir
gradualmente la velocidad de vuelo y entra en vuelo estacionario fuera del espacio de seguridad. Si
se aproxima en vertical al espacio de seguridad desde la parte inferior, la aeronave podra ascender
y descender, o bien podra volar en una direccion opuesta a la zona de altitud restringida, pero no
podré volar hacia la zona de altitud restringida. Una vez que haya salido del espacio de seguridad,
la aeronave no podra regresar a este en direccién horizontal.

o o

Zona restringida/
Zona de autorizacién

Bd |
((:xg

Espacio de seguridad

Terreno
Loom] Loom ]
Zona de altitud
restringida
[Zl A |
A4 T
Limite de altitud
(X)

&2 Terreno
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Desbloqueo de zonas GEO

Para satisfacer las necesidades de diferentes usuarios, DJI ofrece dos modos de desbloqueo:
Desbloqueo automatico y desbloqueo personalizado. Los usuarios pueden solicitarlo en el sitio
web de vuelo seguro de DJI 0 a través de un dispositivo movil.

El desbloqueo automatico esté disefiado para desbloquear zonas de autorizacién. Para completar
el desblogueo automatico, el usuario debe enviar una solicitud de desbloqueo a través del sitio web
de vuelo seguro de DJI en https://www.dji.com/flysafe. Una vez aprobada la solicitud de desblogueo,
el usuario podra sincronizar la licencia de desbloqueo a través de la aplicacién DJl Pilot 2 (desbloqueo
automatico en tiempo real) para desbloquear la zona; alternativamente, el usuario puede lanzar
o volar la aeronave directamente a la zona de autorizacién aprobada y seguir las indicaciones
en DJI Pilot 2 para desbloquear la zona (desbloqueo automatico programado). Para desbloqueo
automatico en tiempo real, el usuario puede designar un periodo desbloqueado durante el cual se
pueden operar varios vuelos. EI desbloqueo automético programado solo es vélido para un vuelo.
Si se reinicia la aeronave, el usuario debera desbloquear la zona nuevamente.

El desbloqueo personalizado estd disefiado para usuarios con requisitos especiales. Designa areas
de vuelo personalizadas definidas por el usuario y proporciona documentos de permiso de vuelo
especificos para las necesidades de diferentes usuarios. Esta opcién de desbloqueo esta disponible
en todos los paises y regiones, y se puede solicitar a través del sitio web de vuelo seguro de DJl en
https://www.dji.com/flysafe.

Desbloqueo en dispositivo movil: Ejecute la aplicacion DJI Pilot 2 y toque el mapa de zona GEO en
la pantalla de inicio. Repase la lista de las licencias de desbloqueo y toque (D para ver los detalles
de la licencia de desblogueo. Se mostrara un enlace a la licencia de desbloqueo y un cédigo QR.
Use su dispositivo movil para escanear el cédigo QR y solicite el desbloqueo directamente desde el
dispositivo mévil.

Para obtener mas informacién sobre el desbloqueo, visite https://www.dji.com/flysafe o pongase en
contacto a través de flysafe@dji.com.
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Altitud maxima y restricciones de distancia

La altitud maxima de vuelo restringe la altitud de vuelo de la aeronave, mientras que la distancia
maxima de vuelo restringe el radio de vuelo de la aeronave alrededor del punto de origen. Estos
Iimites se pueden configurar con la aplicacién DJI Pilot 2 para mejorar la seguridad de vuelo.

Altitud maxima
Punto de origen
Distancia maxima

Altura de la aeronave
al encenderla

El punto de origen no se actualiza manualmente durante el vuelo

Sefial potente de GNSS
Restricciéon Aviso en DJI Pilot 2

Aeronave acercandose a la
altitud maxima de vuelo. Vuele
con cuidado.

La altitud de la aeronave no puede exceder

Altitud max.
tud max el valor establecido en DJI Pilot 2.

La distancia en linea recta desde la
aeronave hasta el punto de origen no
puede exceder la distancia maxima de
vuelo establecida en DJI Pilot 2.

Aeronaves acercandose a la
distancia maxima de vuelo. Vuele
con cuidado.

Distancia maxima

Sefal GNSS débil

Restriccion Aviso en DJI Pilot 2

Si la sefial GNSS es débil (cuando el icono
GNSS aparezca en amarillo o rojo) y la luz
ambiente es demasiado oscura, la altitud

Aeronave acercandose a la
maéaxima es de 3 m (9.84 ft). La altitud

Altitud max. L. : ) ; altitud maxima de vuelo. Vuele
maxima es la altitud relativa que mide el con cuidado
sensor de infrarrojos. Si la sefial GNSS es '
débil, pero la luz ambiente es adecuada, la
altitud méaxima es de 30 m (98.43 ft).
Distancia maxima | Sin limite N/A

/\ * En el caso de que una aeronave exceda un limite especificado, el piloto atn puede
controlar la aeronave, pero no puede acercarla mas al area restringida.

* Por razones de seguridad, NO vuele la aeronave en las inmediaciones de aeropuertos,
autopistas, estaciones de tren, estaciones de metro, centros urbanos ni otras areas
sensibles. Unicamente vuele la aeronave en zonas que estén dentro de su alcance visual.
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Calibracién de la brujula

Calibre la brujula solo cuando se lo solicite la aplicacion DJI Pilot 2 o los indicadores traseros de la
aeronave. Observe las reglas siguientes al calibrar la brdjula:

Q » NO calibre la brdjula en lugares con fuertes interferencias magnéticas, como cerca de
imanes, estacionamientos o sitios de construccién con estructuras subterraneas de
hormigén reforzado.

» Durante la calibracion, NO lleve consigo materiales ferromagnéticos, como teléfonos
moviles.

* La aplicacion DJI Pilot 2 mostrara un mensaje si la brujula se ve afectada por una fuerte
interferencia después de completar la calibracién. Siga las instrucciones que se muestran
para resolver el problema de la brdjula.

Procedimiento de calibracién

Realice la calibracién en un area abierta y siga los pasos a continuaciéon para completar la

calibracion.

1. Ejecute la aplicacion DJI Pilot 2 y acceda a la vista de camara en la pagina de inicio. Toque e e ey
toque 33, luego vaya al estado del sensor, a la brujula y seleccione calibrar brijula para iniciar la
calibracion. Los indicadores traseros de la aeronave se iluminaran en amarillo continuo, lo que
indica que la calibracién ha comenzado.

2. Sostenga la aeronave horizontalmente a 1.5 m (4.92 pies) sobre el terreno vy girela 360 grados.
Los indicadores traseros de la aeronave se iluminaran en verde fijo.

3. Mantenga la aeronave en posicién vertical con el morro apuntando hacia abajo vy gire la aeronave
360 grados alrededor del eje central.
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4. Vuelva a calibrarla si los indicadores traseros de la aeronave parpadean en rojo.

/N\ Silos indicadores traseros de la aeronave parpadean en rojo y amarillo alternativamente
después de completar la calibracién, indica una fuerte interferencia en la ubicacién actual.
Mueva la aeronave a una ubicacion diferente y vuelva a intentarlo.

Q » Aparecerd un mensaje en DJI Pilot 2 si se requiere calibrar la brijula antes de despegar. El
mensaje desaparecera después de que se complete la calibracion.

* Si la calibraciéon de la brujula se finaliza, coloque la aeronave en el terreno. Si vuelve a
aparecer el mensaje en DJI Pilot 2, intente mover la aeronave a una ubicacion diferente
antes de volver a calibrar la brdjula.

Aterrizaje de emergencia con tres hélices

Durante un vuelo, si un motor de la aeronave deja de funcionar debido a un fallo en el tiempo
de ejecucion, la aeronave cambiard automaticamente al modo de aterrizaje de emergencia con
tres hélices. El sistema de controlador de vuelo trata de mantener la estabilidad y el control de la
posicién y la velocidad de la aeronave, y obliga a la aeronave a descender automaticamente en
este modo. Esto permite tiempo suficiente para que el usuario vuele la aeronave a un area segura
adecuada para aterrizar, evitando una caida de la aeronave y su carga Util desde una gran altura,
ademas de pérdidas, lesiones personales y dafios a la propiedad en el terreno.

Cuando la aeronave entre en el modo de aterrizaje de emergencia con tres hélices, el control
remoto vibrard para alertar al usuario. Al mismo tiempo, la aeronave girard répidamente y
descendera automaticamente de forma predeterminada. La palanca que controla los movimientos
hacia atras y hacia delante de la aeronave se ajustara para controlar los movimientos en las
direcciones norte y sur, y la palanca que controla los movimientos hacia la izquierda y derecha se
ajustard para controlar el este y el oeste. Se recomienda operar las palancas y mover la aeronave
a un lugar seguro y adecuado para aterrizar lo antes posible. Cuando la aeronave se aproxima al
terreno, el usuario puede habilitar la funcién de parada de emergencia de la hélice para aterrizar la
aeronave. Se reducen asf las posibilidades de que la aeronave se estrelle o gire y minimizando las
pérdidas.

A

El aterrizaje de emergencia con tres hélices solo se puede utilizar en una aeronave con
un peso de despegue de < 3.78 kg y una altitud de vuelo de > 10 m (32.8 pies), en un
entorno abierto.

Una vez que ocurra un fallo de este tipo, aleje inmediatamente la aeronave de las
personas y las propiedades valiosas, y aterrice la aeronave en un terreno nivelado y
blando, como césped, para minimizar cualquier dafio a la aeronave.

En el caso de que una hélice esté dafiada pero el motor siga funcionando correctamente,
la aeronave no entrara en el modo de aterrizaje de emergencia con tres hélices.

El aterrizaje de emergencia con tres hélices solo estd destinado a situaciones de
emergencia en las que el sistema de propulsion ha fallado. NO active esta funcién cuando
no haya una emergencia.

Esta caracteristica se actualiza constantemente para cubrir mas escenarios. Aseglrese de
que todo el firmware esté actualizado.

Después de un aterrizaje de emergencia, péngase en contacto con la asistencia técnica
de DJI para el mantenimiento o la reparacién del sistema de propulsién lo antes posible.
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DJI AirSense

Los aviones con un transceptor ADS-B transmitiran activamente informacién de vuelo, incluidas
ubicaciones, rutas de vuelo, velocidades y altitudes. Las aeronaves D)l equipadas con la tecnologia
DJI AirSense son capaces de recibir informacién de vuelo transmitida desde transceptores ADS-B
que cumplen con los estandares 1090ES o UAT dentro de un radio de 10 kildmetros. En funciéon
de la informacion de vuelo recibida, DJI AirSense puede analizar y obtener la ubicacion, la altitud,
la orientacion y la velocidad de los aviones tripulados circundantes y comparar dichas cifras con la
posicién, altitud, orientacion y velocidad actuales de la aeronave DJI para calcular en tiempo real el
riesgo potencial de colisién con los aviones tripulados circundantes. DJI AirSense luego mostrara un
mensaje de advertencia en DJI Pilot 2 segin el nivel de riesgo.

DJI AirSense solo emite mensajes de advertencia sobre las aproximaciones de aviones tripulados
especificos en circunstancias especiales. Siempre vuele la aeronave dentro de su alcance visual y
tenga cuidado en todo momento para garantizar la seguridad del vuelo. Le recordamos que DJI
AirSense presenta las siguientes limitaciones:

1. DJI AirSense solo puede recibir mensajes enviados por aviones equipados con un dispositivo de
salida ADS-B que cumpla con los estandares 1090ES (RTCA DO-260) o UAT (RTCA DO-282). Los
dispositivos DJI no pueden recibir mensajes de difusién ni mostrar advertencias en aviones que
no estén equipados con dispositivos de salida ADS-B que funcionen correctamente.

2. Si hay un obstaculo entre una aeronave tripulada y una aeronave DJI, DJI AirSense no podra
recibir mensajes ADS-B de la aeronave ni enviar advertencias al usuario. Observe atentamente
las inmediaciones y vuele con precaucion.

3. Las indicaciones de advertencia pueden enviarse con retraso si DJI AirSense experimenta alguna
interferencia del entorno circundante. Observe atentamente las inmediaciones y vuele con
precaucion.

4. Es posible que no se reciban avisos de advertencia si la aeronave DJI no puede obtener
informacién sobre su propia ubicacion.

5. DJI AirSense no puede recibir mensajes ADS-B de aviones tripulados ni enviar advertencias al
usuario cuando esta deshabilitado o mal configurado.

Cuando el sistema DJI AirSense detecta un riesgo, la pantalla de proyeccién AR aparecerd en la
vista actual en DJI Pilot 2, mostrando intuitivamente la distancia entre la aeronave Dl y el avién, y
emitiendo una alerta de advertencia. Los usuarios deben seguir las instrucciones de DJI Pilot 2 al
recibir la alerta.

a. Notas: Aparecera un icono de avion azul en el mapa.

b. Precaucion: La aplicaciéon mostrara el mensaje: “Aeronaves tripuladas detectadas en los
alrededores. Vuele con cuidado.” Aparecerd un pequefio icono cuadrado naranja con la
informacién de la distancia en la vista de la cdmara y aparecera un icono naranja de un avién en
la vista del mapa.

c. Advertencia: La aplicacién mostrara el mensaje: “Riesgo de colisién. Descienda o ascienda
inmediatamente.” Si el usuario no estd operando, la aplicacién mostrara: "Riesgo de colisién.
Vuele con cuidado. Aparecerad un pequefio icono cuadrado rojo con la informacion de la
distancia en la vista de la cdmara y aparecerd un icono de avion rojo en la vista del mapa. El
control remoto vibrara para alertar.
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Lista de comprobacién previa al vuelo

La

lista de comprobacién previa al vuelo puede servirle como referencia cuando vaya a hacer las

verificaciones anteriores a las operaciones del dia.

1.

Aseglrese de que las baterfas del control remoto y de la aeronave estén cargadas totalmente,
que las baterfas TB30 estén instaladas firmemente y que sus pulsadores de liberacién estén
bloqueados.

. Aseglrese de que las hélices estén montadas correctamente y no presenten dafios ni

deformaciones, que no haya ningln objeto extrafio dentro o encima de los motores o de las
hélices, que las palas de las hélices y los brazos estén desplegados y que los botones de plegado
de los brazos del bastidor estén hacia fuera en la posicién de bloqueo.

. Aseglrese de que los objetivos de los sistemas de visién, las camaras, el FPV, el cristal de

los sensores de infrarrojos vy las luces auxiliares estén limpios y no presenten ningin tipo de
interferencia.

. Aseglrese de que el estabilizador esté desbloqueado y de que la cdmara esté orientada hacia la

parte delantera de la aeronave.

. Asegurese de que las tapas de la ranura de tarjetas microSD, el puerto PDSK'y el compartimento

del adaptador estén firmemente.

. Aseglrese de que las antenas del control remoto se hayan colocado en la posicién adecuada.

. Encienda la aeronave y el control remoto, cambie el selector de modo de vuelo a modo N.

Aseglrese de que el LED de estado y el botén de autoridad de la aeronave en el control remoto
estén en verde fijo. Se indica asi que la aeronave y el control remoto estan vinculados y que el
control remoto tiene el mando de la aeronave.

. Cologue la aeronave sobre un terreno despejado y plano. Aseglrese de que no haya obstaculos,

edificios o arboles en los alrededores, y de que la aeronave esté a 5 m del piloto. El piloto debe
estar situado detras de la aeronave.

. Para garantizar la seguridad del vuelo, acceda a la vista de vuelo en la aplicacion DJI Pilot y

compruebe los parametros de la lista de verificacion previa al vuelo, como el modo palanca de
control, la altitud del RPO, la distancia a los obstaculos y los ajustes de seguridad. Se recomienda
establecer el RPO como accién de seguridad.

10. Para evitar colisiones en pleno vuelo, divida el espacio aéreo de vuelo cuando haya varias

aeronaves operando simultaneamente.




Aeronave

Este capitulo presenta las principales
caracteristicas de la aeronave.
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Aeronave

La aeronave de la serie M30 consiste principalmente en el sistema de control de vuelo, el sistema
de comunicacién, el sistema de visién, el sistema de procesamiento de imégenes, el sistema de
propulsion y el sistema de alimentacion y baterfa. Este capitulo proporciona una introducciéon
detallada a los componentes y funciones de la aeronave.

Activacion de la aeronave

Después de vincular la aeronave al control remoto (asegurese de que el control remoto esté
conectado a Internet), la aplicacién DJI Pilot 2 mostrard el mensaje: “Hay un dispositivo DJI no
activado”. Siga las instrucciones en pantalla para activar la aeronave. Péngase en contacto con la
asistencia técnica de DJI si falla la activaciéon. Consulte la seccién Vinculacion del control remoto
para obtener mas informacion.

Descripcién general de la aeronave

1. Cadmara FPV

2. Sistema de deteccion frontal por 12. Puerto Assistant

infrarrojos 13. Botones de plegado de los brazos
3. Sistema de vision frontal del bastidor
4. Sistemas de vision izquierdo y 14. Brazos del bastidor
derecho 15. Motores
5. Sistema de deteccién por 16. Hélices
infrarrojos izquierdo y derecho 17. Indicadores traseros de la aeronave
6. Ranura para tarjeta microSD 18. Antenas GNSS
7. Sistema de vision superior 19. Antenas de transmision de video
8. Sistema de deteccién superior por 20. Indicadores delanteros de la
infrarrojos aeronave
9. Indicador/botén de encendido 21. Cémaray estabilizador!
10. Puerto PSDK [1] Los modelos M30y M30T estan equipados con distintas
11. Baliza superior camaras. Consulte el producto que ha adquirido.
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Vista inferior

22.
23.

24.
25.
26.
27.
28.

29.
30.

31.
32.
33.

Sistema de visién trasera

Sistema de deteccién trasera por
infrarrojos

Salida de aire

Bateria de vuelo inteligente TB30
Indicadores LED de nivel de baterfa

Botdn de nivel de baterfa

Pulsador de liberacién de bateria

Sistema de visién inferior

Sistema de deteccién inferior por
infrarrojos

Luz auxiliar inferior

Baliza inferior

Compartimento del adaptador

NO desmonte el producto sin la ayuda de un distribuidor autorizado de DJI (a excepcién
de los componentes que los usuarios pueden desmontar en esta guia); de lo contrario, no

estara cubierto por la garantia.
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Camara FPV

La aeronave de la serie M30 esta equipado con una camara FPV Starlight, que puede optimizar las
imagenes en condiciones de poca luz durante la noche. Ayuda al piloto a tener una mejor visibilidad
del entorno de vuelo y a volar con seguridad.

Hélices

Uso de las hélices

La aeronave de la serie M30 admite tanto la hélice 1671 como la hélice de gran altitud 1676
(excluida). Consulte el siguiente diagrama para elegir las hélices apropiadas de acuerdo con el peso
de despegue de la aeronave y la altitud méxima de vuelo esperada.

La altura max. de vuelo es la altitud maxima tedrica a la que la aeronave puede volar normalmente,
siempre que la velocidad del viento no supere los 12 m/s en vuelo y los 12 m/s en despegue o
aterrizaje. Las capacidades de frenado y aceleracion de la aeronave se veran reducidas cuando
vuele cerca de la altura max. de vuelo. Utilice la hélice de gran altitud 1676 cuando vuele a altitudes
superiores a los 3,000 m (9,842.5 pies) sobre el nivel del mar.

z . @ Altura max. de vuelo de hélice de
Altura max. de vuelo de la serie M30 gran altitud 1676

Altura méx. de vuelo de hélice 1671

8000 Peso de despegue Peso méax. de despegue
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/N« Eluso de hélices a gran altitud durante periodos prolongados puede reducir la vida Util
del motor.

* Use solo hélices oficiales de DJI. NO mezcle distintos tipos de hélices.
* Las hélices son componentes consumibles. Compre hélices adicionales si es necesario.

» Antes de cada vuelo, aseglrese de que las hélices y los motores estén montados de
forma segura.

*» Aseglrese de que todas las hélices se encuentren en buen estado antes de cada vuelo.
No utilice hélices desgastadas, astilladas ni rotas.

* Para evitar lesiones, manténgase alejado de hélices o motores giratorios.

Almacenamiento de las hélices
Siga lo que indica el diagrama para plegar y guardar las hélices.

Sustitucion de las palas de la hélice
Use la llave hexagonal H2.0 para reemplazar las hélices.

Se recomienda sustituir las hélices Unicamente en caso de emergencia durante las operaciones.
Una vez finalizado el vuelo, comuniquese con la asistencia técnica de DJI o con un distribuidor
autorizado para la revisién y el mantenimiento de la hélice lo antes posible.

/\ Las palas de las hélices estén afiladas. Manipulelas con cuidado.




Manual de usuario de la SERIE MATRIZ 30

Indicadores de la aeronave

La aeronave tiene indicadores delanteros y traseros. Se pueden apagar en DJI Pilot 2 para
operaciones de campo discretas.

®

w @

1. Indicadores delanteros: Parpadean en verde y rojo alternativamente para indicar el morro de la
aeronave.

2. Indicadores traseros: Parpadean en verde para indicar la parte trasera de la aeronave cuando vuela.
Cuando la aeronave esta encendida pero no en vuelo, los indicadores traseros mostraran los estados
de la aeronave. Consulte la siguiente tabla para conocer los diferentes estados de la aeronave.

Estados normales

o Parpadea en rojo, amarillo y Encendido y realizacién de pruebas de

o verde alternativamente autodiagndstico

. Solo se utiliza GPS para el posicionamiento (no
EOSTRR Parpadea en verde o P P (

' se utiliza RTK)

. Los sistemas de visién se utilizan para el
RORSPARTIITE Parpadea en verde dos veces . ) P

‘ posicionamiento
0 ------ Parpadea en verde rédpidamente RTK habilitado y se estén utilizando datos RTK

S asese Parpadea en amarillo lentamente  Modo de posicion (GNSS no esta disponible)
Estados de advertencia

Parpadea en amarillo L ~
e , p Pérdida de sefial del control remoto
rapidamente

EOSTRPS Parpadea en rojo lentamente Bajo nivel de baterfa, despegue deshabilitado**

Parpadea en rojo rapidamente  Nivel de bateria a punto de agotarse

Parpadea en rojo durante cinco
segundos (al realizar CSC)

Error de IMU

O e Rojo fijo Error critico

Parpadea en rojo y amarillo

. Es necesario calibrar la brudjula
alternativamente

Parpadea en rojo y verde
alternativamente

RTK habilitado, pero datos RTK no disponibles

* Parpadea en verde lentamente en modo N y répido en modo S.

** Sji la aeronave no puede despegar mientras el indicador trasero parpadea en rojo lentamente,
conéctela al control remoto, inicie DJI Pilot 2 y vea los detalles.
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Balizas de la aeronave

Las balizas hacia arriba y hacia abajo de la aeronave le permiten encontrar la aeronave cuando
vuela de noche. Las balizas se pueden encender o apagar manualmente en DJI Pilot 2.

=N ©

/N\ NO mire directamente a las balizas cuando estén en uso, para evitar que la vista sufra
dafios.

Luces auxiliares de la aeronave

Las luces auxiliares ubicadas en la parte inferior de la aeronave se encenderdn automaticamente
en condiciones de poca luz para ayudar al sistema de visién inferior. Las luces también se pueden
encender o apagar manualmente en DJI Pilot 2.

Va

o O

/N\ Las luces auxiliares se encenderdn automaticamente en entornos con poca luz cuando la
altitud de vuelo sea inferior a 5 m. Tenga en cuenta que el rendimiento de posicionamiento
de los sistemas de visién puede verse afectado. Vuele con precaucion si la sefial GNSS es
débil.
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Camaras con estabilizador

La serie M30 integra una cdmara con zoom y una camara panoramica, que permiten a los usuarios
cambiar rapidamente a una vista de zoom muy ampliada para una observaciéon detallada después
de reconocer un objetivo en la vista de camara de gran angular. M30T también cuenta con una
cdmara térmica infrarroja de onda larga, que puede tomar imagenes térmicas. Tanto M30 como
M30T cuentan con un telémetro laser, que puede proporcionar informacién sobre la ubicacién
y la distancia de un objetivo durante las inspecciones o las operaciones de busqueda y rescate.
El operador puede identificar rapidamente la ubicacién del objetivo y mejorar la eficiencia de la
operacioén. Las funciones y el uso con M30T como ejemplo.

1. Telémetro laser

2. Camara con zoom

3. Camara térmica (solo M30T)

4. Camara panoramica

Operacién
Controlar la cAmara con el control remoto
Los siguientes botones y la rueda de desplazamiento del control remoto se pueden utilizar para

controlar la cdmara de forma remota.
1. Botén del obturador/enfoque

Presione hasta la mitad para enfocar

automaticamente y presione hasta el final

1 para hacer una foto. El modo de fotografia
se puede configurar en DJI Pilot 2.

2. Botoén de grabacion

Presione una vez para iniciar o detener la
grabacion.

3. Rueda de desplazamiento

Desplacese hacia la izquierda o hacia la

=4 derecha para ajustar el zoom de la camara
4—d B———4 cuando se usa con aeronaves de la serie
M30.

4. Botones C1/C2/C3 (personalizables)

Ejecute DJI Pilot 2 y acceda a la vista
de cdmara. Toque «e« y toque (@ para
seleccionar Personalizar botones RC.
Configure las funciones de los botones C1,
C2 y C3 para un control rapido y facil de la
camara.

Controlar la cAmara con DJI Pilot 2

Para obtener informacién sobre cémo controlar la cdmara en DJI Pilot 2, consulte la seccién Vista

de la cdmara con estabilizador en el capitulo de la aplicacién DJI Pilot 2.
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Uso de la tarjeta microSD

Una tarjeta microSD de 32 GB estd en la ranura para tarjetas microSD cuando se envfa. La
aeronave admite tarjetas microSD con una capacidad maxima de hasta 128 GB. Para asegurarse
de que la cdmara pueda leer y escribir datos rapidamente para la grabacion de video HD, use una
tarjeta microSD con UHS con grado 3 de velocidad o superior y una velocidad de escritura superior
a 30 MB/s.

/

Q Se recomiendan las siguientes tarjetas microSD:
Lexar 667x U3 A2 Clase 10 32G/64G/128G
Lexar 1066x U3 A2 V30 32G/64G/128G
SanDisk Extreme PRO U3 A2 V30 32G/64G/128G
SanDisk Extreme U3 A2 V30 32G/64G/128G

/\ * Primero detenga la grabacién antes de retirar la tarjeta microSD, para evitar perder los
videos grabados.
* Para garantizar la estabilidad del sistema de cdmaras, el tiempo de grabacién de un solo
video esta limitado a 30 minutos. Si el tiempo de grabacién excede los 30 minutos, la
grabacion de video se detendra y debera reiniciarse.
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Estabilizador

El estabilizador de 3 ejes estabiliza la camara, lo que permite que la aeronave capture imagenes
y videos claros y estables durante el vuelo. Consulte la siguiente figura para conocer el rango de
inclinacion, panoramica y rotacion del estabilizador.

Rango de rotacién controlable

(16

777777777777 Terreno o +90°

Inclinacién Paneo Rotacién
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seguro del estabilizador
Gire la inclinacién del estabilizador hacia abajo a 0° para desbloquear el estabilizador antes de
usarlo.

Se recomienda girar la inclinaciéon del estabilizador hasta +90° para bloquear el estabilizador
después de su uso.

Funcionamiento del estabilizador
Controlar el estabilizador con el control remoto

1. Dial izquierdo

El selector izquierdo controla la inclinacién del estabilizador. Marque a la izquierda, el
estabilizador se inclinard hacia abajo. Marque a la derecha, el estabilizador se inclinard hacia
arriba.

2. Dial derecho
El selector derecho para controlar el paneo del estabilizador. Marque hacia la izquierda,
la bandeja del estabilizador girara hacia la izquierda. Marque a la derecha, la bandeja del
estabilizador girara a la derecha.
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Controlar el estabilizador con DJI Pilot 2

Mantenery arrastrar
El usuario puede controlar el estabilizador en la vista de la cdmara con estabilizador en DJI Pilot 2
de la siguiente manera:

1. Inicie DJI Pilot 2 y acceda a la vista de la cdmara con estabilizador.

2. Toque en cualquier lugar de la pantalla y manténgalo presionado hasta que aparezca un circulo
azul.

3. Arrastre el circulo en cualquier direccién y el estabilizador girara o se inclinard en consecuencia.

Toque dos veces un objetivo para centrar el objetivo
Toque dos veces un objetivo en la vista de la camara con estabilizador y el objetivo se mostrara en
el centro de la vista actual.

Modo de estabilizador
El estabilizador puede funcionar en dos modos para diferentes necesidades de disparo.

Cuando la aeronave gira horizontalmente, el estabilizador gira en
consecuencia con el angulo entre la bandeja del estabilizador y el
rumbo de la aeronave sin cambios.

Follow Mode (Modo
o Seguimiento)

Cuando la aeronave gira horizontalmente, la orientacion del

Modo Libre . ) .
estabilizador no sigue la rotacion de la aeronave.
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Los usuarios pueden usar el icono del modo estabilizador en la vista de la camara con estabilizador
en DJI Pilot 2 para controlar rapidamente el estabilizador y lograr lo siguiente:

El giro del estabilizador gira hacia el centro para ser coherente con
el rumbo de la aeronave, y la inclinacién del estabilizador vuelve al
centro (0°) desde la posicién actual.

A, | Centrar
estabilizador

La panordmica del estabilizador gira hacia el centro para ser

Estabilizador hacia T
p coherente con el rumbo de la aeronave, y la inclinacién del

/ abajo N . . o
estabilizador cambia a -90° desde la posicion actual.
Volver a centrar La bandeja del estabilizador gira hacia el centro para ser
<P | el paneo del consistente con el rumbo de la aeronave, mientras que la
estabilizador inclinacion del estabilizador permanece sin cambios.
Estabilizador La panoramica del estabilizador permanece sin cambios mientras
£ | inclinado hacia que la inclinacién del estabilizador cambia a -90° desde la posicién
abajo actual.

/N Aseglrese de que nada obstruya los movimientos del estabilizador. NO toque ni golpee
el estabilizador tras encender la aeronave. Lance la aeronave desde un terreno abierto y
plano para proteger el estabilizador durante el despegue.
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RTK de la aeronave

Introduccién al médulo RTK

El médulo RTK incorporado de la aeronave puede soportar fuertes interferencias magnéticas de
estructuras metdlicas y lineas de alta tensién, lo que garantiza vuelos seguros y estables. Cuando
se utiliza con una estacién movil GNSS de alta precision D-RTK 2* (no incluida) o un servicio de red
RTK aprobado por DJI, se pueden obtener datos de posicionamiento mas precisos.

* Se admiten tanto la estacién moévil GNSS de alta precisién D-RTK 2 como la estacién moévil GNSS de alta
precision D-RTK 2 para la serie Matrice.

Habilitar/deshabilitar RTK

Aseglrese de que la funcion RTK esté habilitada y que el tipo de servicio RTK esté configurado
correctamente (Estaciéon maévil D-RTK 2 o Red RTK) antes de cada uso. De lo contrario, no se podré
utilizar RTK para el posicionamiento. Vaya a la vista de camara en la aplicacién DJI Pilot 2, toque
e ooy luego seleccione [ para comprobar la configuracion. Aseglrese de deshabilitar la funcién
RTK si no esta en uso; de lo contrario, la aeronave sera incapaz de despegar cuando no haya datos
diferenciales.

Q * El posicionamiento RTK puede habitarse y deshabilitarse durante el vuelo. Recuerde
seleccionar primero un tipo de servicio RTK.

*» Después de habilitar RTK, se puede usar el modo de precisién de posicionamiento de
mantenimiento.

Estacién moévil GNSS de alta precisién para D-RTK 2

1. Consulte la Gufa del usuario de la estacién moévil GNSS de alta precisién D-RTK 2 (disponible en
https://www.dji.com/matrice-30/downloads) para configurar la estacién mévil D-RTK 2 y vincular
la aeronave y la estaciéon. Encienda la estacién mavil D-RTK 2 y cambie al modo de transmisién
para la serie M30.

2. En la configuracion de RTK en la aplicacién, seleccione "Estacion mévil D-RTK 2" como tipo de
servicio RTK, conéctese a la estacion movil siguiendo las instrucciones en pantalla y espere a que
el sistema busque un satélite. Cuando el estado del posicionamiento de la aeronave en la tabla
de estado muestra “FIX", indica que la aeronave ha obtenido y utilizado datos diferenciales de la
estacion movil.

3. Distancia de comunicacion de la estacion mévil D-RTK 2: 12 km (NCC/FCC), 6 km (SRRC/CE/MIC).

Red RTK personalizada

Para usar la red RTK personalizada, aseglrese de que el control remoto tenga una conexién Wi-
Fi. La red RTK personalizada puede servir como reemplazo de la estacién moévil D-RTK 2. Conecte
la cuenta de la red RTK personalizada con el servidor NTRIP designado, para enviar y recibir datos
diferenciales. Mantenga el control remoto encendido y conectado a Internet cuando use esta
funcion.

1. Aseglrese de que el control remoto esté conectado a la aeronave y a Internet.
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2. Vaya a la vista de cdmara en la aplicacion D)l Pilot 2, toque « « « y luego seleccione [. Seleccione
"Red RTK personalizada" como el tipo de servicio RTK y complete la informacién requerida.
Luego toque "Guardar".

3. Espere a conectarse al servidor NTRIP. En la configuracién de RTK, cuando el estado del
posicionamiento de la aeronave en la tabla de estado muestra "FIX", indica que la aeronave ha
obtenido y utilizado datos diferenciales de la red RTK personalizada.

Grado de proteccion IP

1. En condiciones de laboratorio estables, la M30/M30T alcanza un grado de proteccion IP55
conforme a la norma IEC 60529 cuando estéd equipada con baterias de vuelo inteligentes TB30.
Sin embargo, el indice de proteccién no es permanente y es posible que se vaya reduciendo tras
un largo periodo.

a. NO vuele silas precipitaciones superan los 100 mm en 24 horas.

b. NO pliegue los brazos del bastidor bajo la lluvia. Antes de guardar la aeronave en el
estuche de transporte, limpiela cuidadosamente para asegurarse de que no contiene
lfquidos.

c. Antes de insertar las baterfas, aseglrese de que sus puertos, los puertos del
compartimento, sus superficies y las superficies del compartimento estén secos.

d. Aseglrese de que los puertos y las superficies de la baterfa estén libres de liquidos
antes de cargarla.

e. La garantia del producto no cubre dafios por agua.
2. La aeronave no alcanza el grado de proteccién IP55 en las siguientes circunstancias:

a. Los brazos del bastidor estan plegados.

b. Se utilizan baterfas que no son las baterfas de vuelo inteligentes TB30 de la M30/M30T.
c. Las cubiertas de los puertos no estan fijadas correctamente.
d

. El tapdn de la carcasa superior de impermeabilizacién no esta acoplado con firmeza a
dicha carcasa.

e. La aeronave estd rota en situaciones como grietas en la carcasa o adhesivo
impermeable desprendido.
3. El cuerpo de la aeronave utiliza materiales ignifugos para mejorar el rendimiento de seguridad,

lo que puede hacer que cambie el color de la apariencia. Dicho cambio de color no afecta el
rendimiento ni la proteccién IP de la aeronave.
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Puerto PSDK

El puerto PSDK en la parte superior de la aeronave permite a los desarrolladores conectar cargas
utiles PSDK y desarrollar mas funciones de expansion. Visite https://developer.dji.com/ para
obtener mas informacién sobre el desarrollo de SDK.

Visite https://www.dji.com/matrice-30/downloads para obtener mas informacién sobre el soporte
de montaje PSDK.

47 © 2022 DJI Reservados todos lo



Control remoto

Este capitulo presenta las caracteristicas
del control remoto e incluye
instrucciones para controlar la aeronave.
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Control remoto

Iniciar y activacion del control remoto

Encendido/apagado

Presiénelo una vez, después otray, a continuacién, manténgalo presionado durante dos segundos,
para encender o apagar el control remoto.

Activar el control remoto

El control remoto debe activarse antes del primer uso. Aseglrese de que el control
nternet €MOtO tiene acceso a Internet durante la activaciéon.

Siga los pasos indicados a continuacion para activar el control remoto:

1. Encienda el control remoto. Seleccione una opcién de idioma y toque Siguiente. Lea atentamente
los Términos de uso y la Politica de privacidad y toque Acepto, luego seleccione su pais/region.

2. Conéctese a una red Wi-Fi para acceder a Internet. Luego configure la zona horaria, la fecha y la
hora.

3. Sitiene una cuenta DJI, inicie sesién con su contrasefia. Si es un usuario nuevo, cree una cuenta
DJI e inicie sesién.

4. Después de iniciar sesion, toque Activar en la interfaz de activacion.
5. Aparecerd un mensaje en la pantalla, indicando que el control remoto esta activado.

6. Después de activar el control remoto, elija si desea unirse al Proyecto de mejora de los
productos DJI. Unase a este proyecto para ayudar a DJl a comprender mejor sus necesidades.

/\ Verifique la conexién a Internet si falla la activacion. Aseglrese de que el acceso a Internet
esté disponible e intente activar el control remoto nuevamente. Péngase en contacto con
la asistencia técnica de DJI si la activacion falla varias veces.
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Descripcién general del control remoto

Antenas externas del CR

Transmiten sefiales inalambricas de
control y video entre el control remoto y la
aeronave.

Pantalla tactil

Muestra vistas del sistema y de la aplicacion
y admite hasta 10 puntos de contacto.
Aseglrese de que la pantalla tactil esté
limpia y completamente seca antes de
usarla. De lo contrario, los efectos tactiles y
de visualizaciéon pueden verse afectados.

Botdn de autoridad de aeronave

Al volar una aeronave de la serie M30, el
botén de autoridad de aeronave se utiliza
para tomar el control de la aeronave e
indicar el estado de control de la aeronave.
Consulte la Guia en la pantalla de inicio
para obtener mas informacion.

Palancas de control
El modo de control de vuelo se puede
configurar en DJI Pilot 2.

Antenas Wi-Fi internas

NO bloquee las antenas Wi-Fi internas
durante el uso. De lo contrario, la sefial
puede verse afectada.

Botén de retroceso/funcion

Presione una vez para regresar a la
pantalla anterior. Presione dos veces para
regresar a la pantalla de inicio. Use el
botén Atras y otro botdn para activar las
combinaciones de botones. Consulte la
seccion Combinaciones de botones para
obtener mas informacién.

Botones L1/L2/L3/R1/R2/R3

Vaya a la vista de camara en DJI Pilot 2
para ver las funciones especfficas de estos
botones.

10.

11.

12.

13.

14.

Boton de regreso al punto de origen (RPO)
Manténgalo presionado para iniciar el RPO.
Presione de nuevo para cancelar el RPO.

Micréfono
NO bloguee los micréfonos durante el uso.

LED de estado

Indica el estado del control remoto. Vea
descripciones detalladas del LED de estado
en la seccion Alertas y LED del control
remoto o en la Guia en la pantalla de inicio
del control remoto.

Indicadores LED de nivel de bateria

Muestran el nivel de baterfa actual
del control remoto. Vea descripciones
detalladas de los LED de nivel de bateria en
la seccién Alertas y LED del control remoto.

Antenas GNSS internas

NO bloguee las antenas GNSS internas
durante el uso. De lo contrario, la sefial y
la precisién de posicionamiento pueden
verse afectadas.

Botén de encendido

Presione una vez para comprobar el nivel
de baterfa actual. Presiénelo una vez,
después otray, a continuacién, manténgalo
presionado durante dos segundos, para
encender o apagar el control remoto.
Cuando el control remoto esté encendido,
presione una vez para encender o apagar
la pantalla tactil.

Boton 5D

Vea las funciones predeterminadas del
botén 5D en DJI Pilot 2. Consulte la Guia
en la pantalla de inicio para obtener mas
informacion.
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15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

(D) (i
=l

Boton de detener vuelo

Presione una vez para ordenar a la
aeronave que frene y entre en vuelo
estacionario (solo cuando estan disponibles
los sistemas de vision o el sistema GNSS).

Botéon C3
Personaliza funciones en DJI Pilot 2.

Dial izquierdo
Controla la inclinacién del estabilizador.

Botén de grabacion
Presione una vez para iniciar o detener la
grabacion.

Interruptor de modo de vuelo

Para cambiar entre tres modos de vuelo:
Modo N (Normal), Modo S (Deportivo) y
Modo F (Funcién). El modo F se puede
configurar en modo A (posicién) o modo T
(tripode) en DJI Pilot 2.

Antenas internas del CR

Transmiten las sefiales inaldmbricas de
video y de control de la aeronave. NO
bloguee las antenas RC internas durante el
uso. De lo contrario, la sefial puede verse
afectada.

Ranura para tarjeta microSD
Para insertar una tarjeta microSD.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.
30.

Puerto USB-A

Al volar con una aeronave de la serie
Matrice, los usuarios pueden conectar el
control remoto a una estacion de baterias
inteligente BS30 para actualizaciones de
firmware. Los usuarios también pueden
insertar dispositivos de terceros, como una
unidad flash USB o una tarjeta de memoria.

Puerto HDMI
Para enviar una sefial HDMI a un monitor
externo.

Puerto USB-C
Para cargar el control remoto.

Botén del obturador/enfoque

Presione el botén hasta la mitad para el
enfoque automatico y hasta el final para
tomar una foto.

Dial derecho
Controla el paneo del estabilizador.

Rueda de desplazamiento

Para ajustar el zoom de la camara.
Asa

Altavoz

Salida de aire
Para disipacion de calor. No bloquee la
salida de aire durante el uso.
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31.

32.

33.

34.

35.
36.

52

Orificios de montaje reservados

Para el montaje de dispositivos externos.

Boton C1
Personaliza funciones en DJI Pilot 2.

Botéon C2

Personaliza funciones en DJI Pilot 2.
Cubierta trasera

Botdn de liberacion de la bateria

Compartimento de la bateria
Para instalar la baterfa inteligente WB37.

37.
38.
39.

40.

41.

Botdn de liberacién de la cubierta trasera
Alarma
Entrada de aire

Para disipacion de calor. NO bloquee la
entrada de aire durante el uso.

Compartimento del adaptador
Para insertar el adaptador en el conector
USB-C.

Orificio de tornillo M4
Para montar el soporte de la correa.
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Montaje de la bateria inteligente WB37

Se puede instalar una bateria WB37 (excluida) en el control remoto mediante los siguientes pasos.

1. Presione el botén de liberacién de la cubierta trasera hasta el final para abrir la cubierta trasera.

2. Introduzca la bateria WB37 en el compartimento y empujela hacia la parte superior. Se oird un
clic si la baterfa queda fijada firmemente en su lugar.

3. Cierre la tapa trasera.

XJ= Para extraer la baterfa WB37, mantenga presionado el botén de liberacion de la baterfa y
empuje la baterfa hacia abajo.

Montaje del adaptador

El conector USB-C en el compartimiento del adaptador se puede usar para conectar un adaptador
USB-C (no incluido) en los siguientes pasos.

1. Presione el botén de liberacién de la cubierta trasera hasta el final para abrir la cubierta trasera.
Retire los tornillos para abrir el compartimiento del adaptador.

2. Inserte el adaptador en el conector USB-C. Cierre el compartimiento del adaptador.

3. Fije el compartimento del adaptador con los tornillos. Cierre la tapa trasera.
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Montaje del kit de correa y soporte

Se puede montar una correa y un soporte (no incluidos) en el control remoto en los siguientes
pasos.

1. Monte el soporte en el control remoto con dos tornillos.
2. Despliegue las dos asas.

3. Use la correay fije los ganchos de la correa a los orificios de la manija.

Q Después de usarlo, sostenga el control remoto con una mano, desbloquee los ganchos de
la correa con la otra mano para quitar el control remoto y luego quite la correa.
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Ajuste de las antenas

Levante las antenas y ajustelas. La posicion de las antenas afecta a la intensidad de la sefial del
control remoto.

e

Ajuste la direccion de las antenas externas del control remoto y aseglrese de que su lado plano
esté orientado hacia la aeronave, de modo que el control remoto y la aeronave estén dentro de la
zona de transmision éptima.

/N * NO estire demasiado las antenas para evitar dafos. Pdngase en contacto con Asistencia

técnica de DJI para reparar el control remoto si las antenas estan dafiadas. Una antena
dafiada disminuird en gran medida el rendimiento del control remoto y podria afectar la
seguridad del vuelo.

* Durante el vuelo, NO utilice otros dispositivos de comunicacién de 2.4 GHz 0 5.8 GHz
en la misma banda de frecuencia al mismo tiempo, para no interferir con la sefial de
comunicacion del control remoto. Como habilitar el Wi-Fi del teléfono maévil.

* La aplicacién DJI Pilot 2 mostrara un aviso si la sefial de transmisién se debilita durante el
vuelo. Ajuste las antenas para asegurarse de que la aeronave esté dentro del alcance de
transmision éptimo.

G

1.

2.

55

rado de proteccién IP

El control remoto DJI RC Plus ha sido probado en un entorno de laboratorio y tiene una
clasificacion IP54 de acuerdo con el estandar global IEC 60529. Sin embargo, el indice de
proteccién no es permanente y es posible que se vaya reduciendo tras un largo periodo.

a. NO use el control remoto cuando la precipitacién supere los 50 mm en 24 horas.

b. NO abra ninguna cubierta bajo la lluvia, incluida la cubierta del puerto externo, la
cubierta trasera del control remoto, la cubierta del compartimiento del adaptador o las
cubiertas de ventilaciéon y entrada de aire. NO monte ni quite las palancas de control
ni las antenas bajo la lluvia. Antes de abrir cualquier cubierta o quitar las palancas de
control o las antenas, mueva el control remoto al interior y aseglrese de que esté
limpio y completamente seco.

¢. Cuando utilice el control remoto bajo la lluvia, aseglrese de que todas las cubiertas
estén bien colocadas y que las palancas de control estén bien atornilladas.

d. Es normal tener manchas de agua alrededor del puerto al abrir la tapa del puerto
después de su uso. Limpie las manchas de agua antes de usar el puerto externo.

e. La garantia del producto no cubre dafios por agua.

El control remoto no esta calificado para una clasificacion IP54 en las siguientes circunstancias:

© 2022 DJI Reservados
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@—ooon o

La tapa del puerto externo no esta bien sujeta.

La tapa trasera del control remoto no esta colocada firmemente.

Las cubiertas de ventilacién y entrada de aire no estan instaladas firmemente.

La tapa del compartimento del adaptador no esta bien sujeta.

Las palancas de control no estan bien atornilladas.

Las antenas no estan atornilladas en su lugar de forma segura.

El control remoto ha sufrido otros dafios, como una carcasa rota o un adhesivo
resistente al agua dafiado.
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Pantalla de inicio

DJI Pilot 2 Firefox Setting

1. Hora
Muestra la hora local.
2. DJIPilot2
Toque para abrir DJI Pilot 2.
3. Galeria
Toque para ver imagenes y videos almacenados.
4. Archivos

Toque para ver los archivos almacenados.

5. Navegador
Pulse para abrir el navegador.
6. Configuraciéon
Toque para abrir la configuracién del sistema.
7. Guia
Toque para leer la gufa con informacién concisa sobre los botones y LED del control remoto.
8. Sefial Wi-Fi
Muestra la intensidad de la sefial Wi-Fi cuando estéa conectado a una red Wi-Fi. Wi-Fi se puede
habilitar o deshabilitar en la configuracion de acceso directo o en la configuracion del sistema.
9. Nivel de bateria
Muestra el nivel de baterfa de la baterfa interna del control remoto. El nivel de bateria de la
baterfa inteligente externa WB37 también se mostrara cuando se instale. El icono 2 indica
que la baterfa se esté cargando.
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Gestos de pantalla

Deslice desde la izquierda o Deslice desde la parte Deslice desde la parte
la derecha hacia el centro de inferior de la pantalla hacia inferior de la pantalla hacia
la pantalla para volver a la arriba para volver a la arriba sin soltar para acceder
pantalla anterior. pantalla de inicio. a las aplicaciones abiertas

recientemente.

Configuracién de accesos directos

1 ° Notifications

Bluetooth Do Not Dis Record Scr

'x'e»

o 5

Screenshot  Mobiledat  Airplane mo

1. Notificaciones
Toque para ver las notificaciones del sistema o de la aplicacion.

2. Reciente
Toque @ para ver y cambiar a aplicaciones abiertas recientemente.

3. Inicio
Pulse # para volver a la pantalla de inicio.

4. Configuracion del sistema
Pulse @ para acceder a la configuracién del sistema.

5. Accesos directos
< : pulse para habilitar o deshabilitar el Wi-Fi. Mantenga pulsado para acceder a la
configuracion y conectarse a una red Wi-Fi o afiadir una.

% : pulse para habilitar o deshabilitar el Bluetooth. Pulse y mantenga pulsado para abrir la
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configuracion y conectarse con dispositivos Bluetooth cercanos.

© : pulse para habilitar el modo No molestar. En este modo, las indicaciones del sistema se
desactivaran.

@® : pulse para iniciar la grabacién de pantalla.

X1 pulse para realizar una captura de pantalla.

T, : datos moviles. Pulse este icono para activar o desactivar los datos méviles; pulselo

prolongadamente para configurar los datos maviles y hacer un diagnostico del estado de la
conexion de red.

»- : pulse para habilitar el modo Avién. Se desactivara el Wi-Fi, el Bluetooth y los datos méviles.

Ajuste de brillo
Deslice la barra para ajustar el brillo. Pulse el icono -¢: para ir al modo de brillo automético.
Pulse el icono ‘@ o deslice la barra para cambiar al modo de brillo manual.

Ajuste de volumen

Deslice la barra para ajustar el volumen y pulse 4x para silenciarlo. Recuerde que, al silenciar el
sonido, se deshabilitan todos los sonidos del control remoto, incluidos los relacionados con la
alarma. Si decide silenciar el volumen, no olvide tomar precauciones adicionales.
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Transmision de video

Las aeronaves de la serie M30 cuentan con O3 Enterprise, que permite la transmisién de video de
1080p de tres canales y admite el modo de operador Unico o de operador dual avanzado.

1. Cuando esta en modo de operador Unico, el control remoto admite transmisién de video de
1080p de doble canal.

2. Cuando est& en el modo de operador dual avanzado, el control remoto admite la transmision de
video de 1080p de tres canales y permite el intercambio continuo entre las fuentes de entrada.

Alerta e indicadores LED del control remoto

Indicadores LED del control remoto

1 ( 0 0000 W 2

1. LED de estado
EI' LED de estado indica el estado del control remoto, la aeronave y el enlace entre ellos.

Patrones de parpadeo Descripciones

Rojo fijo Desconectado de la aeronave

Parpadea en rojo Bajo nivel de bateria de la aeronave

Verde fijo Conectado a la aeronave

Parpadea en azul El control remoto se esta vinculando a una aeronave
Amarillo fijo Fallo al actualizar el firmware

Parpadea en amarillo Nivel de baterfa del control remoto bajo

Parpadea en cian Las palancas de control no estan centradas

2. Indicadores LED de nivel de bateria
Los indicadores LED de nivel de baterfa sefialan el nivel de la bateria del control remoto.

Indicadores del nivel de bateria Nivel de bateria
0] U] 0 0 75-100 %
U] 0 0 0 50~75 %
U] 0] U U 25-50 %
0 0 U U 0-25%

Alerta del control remoto

El control remoto vibra o emite dos pitidos para indicar un error o una advertencia. Para obtener
informacion detallada, consulte las indicaciones en tiempo real en la pantalla tactil o en DJI Pilot 2.
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Deslicese hacia abajo desde la parte superior de la pantalla para abrir Configuracién de accesos
directos y active el modo silencioso para desactivar todas las alertas de voz.

Todas las indicaciones y alertas de voz se desactivaran en el modo silencioso, incluidas las
alertas durante RPO y las alertas de baterfa baja para el control remoto o la aeronave. Uselo con
precaucion.

Carga del control remoto y comprobacién del nivel de la bateria

Carga del control remoto

1. Conecte la estacion de baterias inteligentes BS30 a una toma de corriente usando el cable del
adaptador de CA.

2. Conecte la estacion de baterias y los puertos USB-C del control remoto con un cable USB-C a
USB-C.

3. Los indicadores LED de nivel de baterfa comienzan a parpadear para indicar que la bateria
interna esta activada.

4. Se tarda aproximadamente 2 horas en cargar por completo la baterfa del control remoto.

Q » Se recomienda usar la estacion de baterias BS30 DJI para realizar la carga. Si no, use un
cargador USB-C certificado con una potencia nominal maxima de 65 W y una tensién
maxima de 20V, como el cargador portatil DJl de 65 W.

» Descargue por completo y cargue el control remoto una vez cada tres meses. La baterfa
se descarga si se almacena durante un periodo prolongado.

* Si se instala una bateria WB37 en el control remoto, la bateria WB37 se cargara al mismo
tiempo. La bateria WB37 también se puede cargar insertdndola en la estacién de baterfas
BS30.

/\ ¢ Elcontrol remoto no puede encenderse antes de activar la baterfa interna.

* Asegurese de utilizar el cable USB-C a USB-C provisto para realizar una carga ptima.
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Opciones de carga

A. La baterfa interna del control remoto se puede cargar con un dispositivo de carga o con la
baterfa WB37 externa insertada. Se tarda aproximadamente dos horas en cargar completamente
la baterfa interna con un dispositivo de carga. La bateria interna se puede cargar hasta un
50% con la bateria externa. La carga con la baterfa externa no es posible después de apagar el
control remoto.

B. Duracion de la carga completa de una baterfa WB37 con 0% de potencia:

a. Cuando se monta en el control remoto y el nivel de la baterfa interna es 0%, se tarda
aproximadamente 2 horas en cargar completamente la baterfa interna.

b. Cuando esta instalada en el control remoto vy el nivel de carga de la baterfa interna es
del 100 %: aproximadamente 1 horay 10 minutos.

c. Cuando se inserta en la estacion de baterfas BS30: aproximadamente 1 hora y 20
minutos.

£J:  Eltiempo de carga puede variar con la temperatura ambiente.

Mecanismo de carga
a. Cuando el control remoto esta conectado con un dispositivo de carga y una baterfa externa, el
control remoto sera alimentado por el dispositivo de carga.

b. Cuando la bateria externa esta montada y el control remoto no esta conectado con un
dispositivo de carga, el control remoto serd alimentado por la baterfa externa. Cuando la baterfa
externa se agote, el control remoto se alimentara con la baterfa interna.

Comprobacion del nivel de la bateria
Comprobacion del nivel de la bateria interna
Presione el botdn de encendido una vez para comprobar el nivel de bateria actual.

D 000

N

Baja &— Alta

Comprobacion del nivel de la bateria externa

Presione el botén de encendido de la baterfa externa y los LED indicaran el nivel actual de la bateria
externa.

& Baja
H ot I
i ° e
o Alta

Q Alternativamente, vaya a la pantalla de inicio del control remoto y verifique los niveles de
baterfa de las baterfas internas y externas en la barra de estado.
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Vinculacién del control remoto y los modos palanca de control

Vinculacién del control remoto

El control remoto ya viene vinculado a la aeronave si compra ambos como parte de un pack. De
lo contrario, siga los pasos indicados a continuacién para vincular el control remoto a la aeronave
después de que la activacion se haya completado.

Método 1: Uso de combinaciones de botones

1.
2.

Encienda el control remoto y la aeronave.

Presione C1, C2 y los botones de grabacidn simultdneamente hasta que el LED de estado
parpadee en azul y el control remoto emita un pitido dos veces.

. Pulse y mantenga pulsado el botén de encendido de la aeronave durante al menos cinco

segundos. El indicador de encendido de la aeronave parpadeard y pitara dos veces para indicar
que el proceso de vinculacién se ha iniciado. Una vez terminada la vinculacién, los indicadores
LED traseros de la aeronave parpadearan en verde, el control remoto emitira un pitido dos
veces y sus indicadores LED de estado se iluminaran en verde fijo.

Método 2: Uso de DJI Pilot 2

N

. Encienda la aeronave y el control remoto.

. Abra la aplicacién DJI Pilot 2 y pulse Vinculacién del control remoto para enlazarlos. El LED de

estado del control remoto parpadeara en azul y el control remoto emitird un pitido durante el
proceso.

. Pulse y mantenga pulsado el botén de encendido de la aeronave durante al menos cinco

segundos. El indicador de encendido de la aeronave parpadeara y pitard dos veces para indicar
que el proceso de vinculacion se ha iniciado. Una vez terminada la vinculacién, los indicadores
LED traseros de la aeronave parpadearan en verde, el control remoto emitira un pitido dos
veces y sus indicadores LED de estado se iluminaran en verde fijo.

Q » Aseglrese de que el control remoto se encuentra a menos de 50 cm (1.6 pies) de la

aeronave durante la vinculacién.

* Aseglrese de que el control remoto esté conectado a Internet cuando inicie sesién con
una cuenta DJI.
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Modo palanca de control

Las palancas de control se pueden usar en Modo 1, Modo 2 o Modo 3, como se indica a
continuacion.

Modo 1 :
Palanca izquierda ~ Adelente | Palanca derecha
G | Arriba
S NS W
H @
3 | A
tras I
Gl e
Girar alaizquierda Girar a la derecha § Izquierda Derecha
Modo 2
Palanca izquierda Palanca derecha Adelante
Arriba i ﬁ;
&N 2. 7
H @) A
¥ | 3
! Atras
Gom) [ ] )  (om) < | »
Girar a laizquierda Girar a la derecha i Izquierda Derecha
Modo 3

Palanca izquierda Adelante Palanca derecha

D) A

Arriba

8
& <
\ 4 3

i
I
i
|
i
I
i
I
i
I
I
1
I
I

3 |
| Abajo
|
i
I
i
I
i
I
1
I
i
I
i

‘irara laizquierda Girar a la derecha

®
\ 4

{om) <O »

Izquierda Derecha
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El modo de control predeterminado del control remoto es el Modo 2. En este manual, el Modo 2 se
usa como ejemplo para ilustrar cdmo usar las palancas de control.

Posicién centrada: las palancas de control estan en la posicion central.

Movimiento de las palancas de control: las palancas de control se alejan de la posicién

central.

Control remoto
(Modo 2)

Aeronave

Observaciones

Palanca izquierda

>
®

¥

Arriba

&
¥

Abajo

Mueva la palanca izquierda hacia arriba o abajo
para cambiar la altitud de la aeronave. Mueva
la palanca hacia arriba para ascender y hacia
abajo para descender. Cuanto mas se aleje

la palanca de la posicién central, mas rapido
cambiara la altitud de la aeronave. Mueva la
palanca con suavidad para evitar cambios de
altitud repentinos e imprevistos.

Palanca izquierda

(A

Mueva la palanca izquierda hacia la izquierda
o la derecha para controlar la orientacion

de la aeronave. Mueva la palanca hacia la
izquierda para que la aeronave gire en sentido
antihorario, y hacia la derecha para que lo

@@» Girarala Girarala . . P .
izquierda derecha haga en sentido horario. Cuanto mas se aleje la
palanca de la posicién central, mas rapido girara
la aeronave.
Adelante

Palanca derecha

3
®

¥

s

|

¥

Atras

Mueva la palanca derecha hacia arriba y abajo
para cambiar la inclinacién de la aeronave.
Mueva la palanca hacia arriba para volar hacia
delante o hacia abajo para volar hacia atras.
Cuanto mas se aleje la palanca de la posicién
central, mas rapido se movera la aeronave.

Palanca derecha

e

lzquierda l Derecha

Mueva la palanca derecha hacia la izquierda
o la derecha para cambiar la rotacion de la
aeronave. Mueva la palanca hacia la izquierda
para volar a la izquierda y a la derecha para
volar a la derecha. Cuanto mas se aleje la
palanca de la posicién central, mas rapido se
moverd la aeronave.

B

Mantenga el control remoto alejado de materiales magnéticos como imanes y cajas de

altavoces para evitar interferencias magnéticas.

Para evitar dafios a las palancas de control, se recomienda que el control remoto se

guarde en el estuche de transporte cuando se lleve o transporte.
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Descripcién general de los botones

Botén RPO

Mantenga presionado el botén RPO hasta que el control remoto emita dos pitidos indicando que
comienza el RPO. La aeronave volara al Ultimo punto de origen actualizado. Presione el botén de
nuevo para cancelar el RPO y recuperar el control de la aeronave.

/\ Enelmodo de operador dual avanzado, el usuario no puede iniciar o cancelar RPO usando
el botén RPO en el control remoto que no tiene control de aeronave.

Botones L1/L2/L3/R1/R2/R3

El control remoto cambiara automaticamente las funciones de estos botones segun el tipo de
camara de la aeronave. Encuentre las descripciones de las funciones de estos botones junto a los
botones L1/L2/L3/R1/R2/R3 después de ejecutar DJI Pilot 2.

888
088

Personalizaciéon y combinaciones de botones
Botones personalizables
Los botones C1, C2, C3 y 5D son personalizables. Abra DJI Pilot 2 y acceda a la vista de camara.

Pulse s o » y pulse @ para configurar las funciones de estos botones. Ademés, las combinaciones de
botones se pueden personalizar usando los botones C1, C2 y C3 con el botén 5D.
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Combinaciones de botones

Algunas funciones de uso frecuente se pueden activar usando combinaciones de botones. Para
usar las combinaciones de botones, mantenga presionado el botén Atras y opere el otro botén en
la combinacién. En el uso real, acceda a la pantalla de inicio del control remoto y toque Guia para
verificar répidamente todas las combinaciones de botones disponibles.

Ajuste de brillo

Grabar pantalla

Pulse yel
botén correspondiente
para el acceso directo a
la operacién

Ajuste de volumen

Captura de pantalla

Inicio
Configuracion de accesos directos

Reciente

Las combinaciones de botones predeterminadas no se pueden cambiar. La siguiente tabla muestra
la funcién de cada combinacién de botones predeterminada. Use el botdn Atras y el otro botén al
mismo tiempo para ejecutar una funcién especffica.

Funcionamiento combinado
Botén Atras + Dial Izquierdo
Botdn Atras + Dial Derecho
Botén Atras + Botén Grabar
Botén Atras + Boton Obturador

Botdn Atras + Botén 5D

Funcién

Ajuste de brillo
Ajuste de volumen
Grabar pantalla
Captura de pantalla

Mover hacia arriba - Inicio; Mover hacia abajo: configuracion
de acceso directo; Mover a la izquierda: aplicaciones abiertas
recientemente
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Interruptor de modo de vuelo (N/S/F)

Use el selector para elegir un modo de vuelo.

Icono Modo de vuelo N
F Modo-F (Funcién) F
s Modo S (Sport) S| g
N Modo N (Normal)

El sistema de controlador de vuelo de la aeronave de la serie M30 admite los siguientes modos de
vuelo:

Modo N (Normal)

La aeronave utiliza el GNSS y el sistema de visidon que permite la deteccion de obstaculos en seis
direcciones para estabilizarse automéaticamente. Cuando la sefial GNSS es intensa, la aeronave
usa el GNSS para ubicarse y estabilizarse. Cuando la sefial GNSS es débil pero las condiciones
de iluminacién y demds condiciones ambientales son suficientes, la aeronave usa los sistemas
de vision para ubicarse y estabilizarse. Cuando la deteccion de obstaculos esta habilitada y la
iluminacion y otras condiciones ambientales son suficientes, el &ngulo maximo de inclinacién
de la aeronave sera de 25°. Cuando la sefial GNSS es débil y la iluminacién y otras condiciones
ambientales son insuficientes, la aeronave no puede planear con precision y solo puede mantener
su altitud usando el barémetro.

Modo S (Sport)

La aeronave utiliza el GNSS y el sistema de vision inferior para volar con precision. Al ajustar la
configuracion de ganancia y exposicion, la velocidad maxima de vuelo de la aeronave se puede
aumentar a 23 m/s. En el modo S, la deteccion de obstaculos en las cuatro direcciones horizontales
se desactivara y la aeronave no podra detectar ni eludir obstaculos en estas direcciones. Los
sistemas de vision superior e inferior funcionan normalmente en modo S.

Modo-F (Funcién)

El modo F puede ajustarse a modo T (modo Tripode) o modo A (modo de posicion) en DJI Pilot
2. El modo T se basa en el modo N. La velocidad de vuelo se limita para facilitar el control de la
aeronave. El modo de posicién debe usarse con precaucion.

/\ ¢ La deteccién de obstéculos esta deshabilitada en el modo S, lo que significa que la
aeronave no puede detectar y frenar para evitar obstaculos automaticamente. Preste
atencién al entorno circundante y a los obstaculos en la ruta cuando vuele la aeronave en
modo S.

» Tenga en cuenta que cuando vuele en modo S, la velocidad de vuelo de la aeronave
aumentara considerablemente en comparacién con la del modo N (Normal). En
consecuencia, la distancia de frenado aumentara significativamente. Al volar en un
entorno sin viento, se requiere una distancia de frenado minima de 50 m (164 pies).
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Modo A (modo de posicién)

1. NO cambie del modo N al modo S o al modo F a menos que esté suficientemente familiarizado
con el comportamiento de la aeronave en cada modo de vuelo. Debe activar la configuracion
“MUltiples modos de vuelo” en DJI Pilot 2 antes de poder cambiar del modo N a otros modos.

2. Evite volar en zonas donde la sefial GNSS sea débil o en espacios cerrados y reducidos. De lo
contrario, se forzara a la aeronave a entrar en modo de posicién* y podrian surgir riesgos en el
vuelo. Aterrice la aeronave en un lugar seguro tan pronto como sea posible.

3. Al cambiar el sistema GNSS al sistema de posicionamiento por satélite BeiDou en DJI Pilot 2,
la aeronave solo usa un sistema de posicionamiento y la funcién de bidsqueda por satélite no
ofrece buenos resultados. Vuele con cuidado.

* En modo de posicién, los sistemas de vision y algunas funciones inteligentes estdn desactivados. La

aeronave no puede posicionarse por si misma ni frenar automaticamente en este modo y puede verse

facilmente afectada por su entorno, lo que puede provocar una deriva horizontal. Use el control remoto
para controlar y posicionar la aeronave.
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Calibracién de la brujula

Tras usar el control remoto en lugares con interferencias electromagnéticas, es posible que sea
necesario calibrar la bréjula. Aparecerd un aviso de advertencia si la brdjula del control remoto
requiere calibracién. Toque el aviso de advertencia para empezar la calibracién. En otros casos, siga
estos pasos para calibrar el control remoto.

1. Acceda a la pantalla de inicio.

2. Abra Configuracion, deslice hacia arriba y seleccione Brdjula.

3. Siga el diagrama de la pantalla para calibrar el control remoto.

4. El usuario recibird un aviso cuando la calibracién se haya realizado satisfactoriamente.

Q Si la brudjula del control remoto funciona con normalidad, se indicara "Calibracion realizada
con éxito" después de acceder a la vista de calibracién. No es necesario realizar la
calibracion.

Configuracion de HDMI

La pantalla tactil se puede compartir con una pantalla de visualizacién a través de un cable HDMI.
La resolucion se puede configurar en Configuracion, Pantalla, Avanzado y luego HDMI.

Modo de control dual avanzado

Las aeronaves de la serie M30 admiten el modo de operador dual avanzado que permite que
dos pilotos operen una aeronave simultdneamente con los controles remotos Ay B. En este
modo, ambos controles remotos tienen el mismo control de la aeronave. Las funciones de ambos
controles remotos que operan la aeronave no se asignan de antemano. En cambio, cualquiera
de los pilotos puede obtener el control de la aeronave o la camara con estabilizador segln sea
necesario, lo que permite una mayor flexibilidad durante la operacion.

El control sobre la aeronave es independiente del control sobre la cdmara con estabilizador.
Cuando un control remoto obtiene el control de la aeronave o la cdmara con estabilizador, el
usuario puede usar el controlador para operar la aeronave o controlar el movimiento de la cdmara
con estabilizador, respectivamente.

Configuracion del modo de operador dual avanzado

Antes de usar el modo de operador dual avanzado, el piloto debe vincular la aeronave con los
controles remotos Ay B. Siga los pasos a continuacion para vincular los controles remotos.

1. Ejecute la aplicacion DJI Pilot 2.

2. Vaya a la pagina de inicio y pulse Control remoto A/B para activar la vinculacion. EI LED de estado
del control remoto parpadeara en azul y el control remoto emitird un pitido durante el proceso.
Pulse y mantenga pulsado el botén de encendido de la aeronave durante al menos cinco
segundos. El indicador de encendido de la aeronave parpadeara y pitard dos veces para indicar
que el proceso de vinculacién se ha iniciado. Una vez terminada la vinculacion, los indicadores
LED traseros de la aeronave parpadearan en verde, el control remoto emitird un pitido dos
veces y sus indicadores LED de estado se iluminaran de forma permanente.

3. A partir de entonces, el botén de control de la aeronave en el control remoto con el control de
la aeronave se volvera verde y el botén de control de la aeronave del otro control remoto se
volver4 blanco. Pulse @ en la esquina superior derecha de la vista de la camara con estabilizador
en DJI Pilot 2 para obtener el control de la camara con estabilizador.

/\ Vincule los dos controles remotos uno por uno. Asegurese de vincular primero el control
remoto A con la aeronave y luego vincular el control remoto B.
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Uso del modo de control dual avanzado

1.

Aseglrese de que ambos controles remotos estén vinculados y conectados con la aeronave
antes de usar el modo de operador dual avanzado. De forma predeterminada, al primer
control remoto conectado con la aeronave se le otorga el control tanto de la aeronave como
de la cdmara con estabilizador, mientras que al segundo control remoto no se le otorga ninguin
control.

Cuando un control remoto tiene el control de un dispositivo, ya sea la aeronave o la camara
con estabilizador, el piloto puede controlar el dispositivo presionando las palancas de control,
girando el dial, presionando los botones de acceso directo o tocando la interfaz de usuario de
la aplicacion. El funcionamiento es el mismo que en el modo de un solo operador. Sin embargo,
cuando un control remoto no tiene el control de un dispositivo, el piloto no puede controlar el
dispositivo. Solo se puede usar el control remoto con el control de la aeronave para iniciar o
cancelar el RPO.

Cualquiera de los pilotos puede tomar el control de un dispositivo seglin sea necesario. Pulse
el botén de control de la aeronave para hacerse con el control de la aeronave. Pulse (3} en la
esquina superior derecha de la vista de la cdmara con estabilizador en DJI Pilot 2 para obtener
el control de la camara con estabilizador. Después de obtener el control de la aeronave, el
piloto puede bloquearlo manteniendo presionado el botén de autoridad de la aeronave en el
control remoto. El botdn de autoridad de la aeronave se volverd azul cuando el control esté
blogueado. Las palancas de control se utilizan para operar el estabilizador si el control remoto
solo tiene control sobre la camara con estabilizador. Cuando el control remoto tiene control
total, las palancas de control se utilizan para controlar la aeronave y los diales para ajustar el
movimiento del estabilizador.

En el modo de operador dual avanzado, se activara un mecanismo de transferencia de
control si uno de los controles remotos se desconecta de la aeronave. Cuando esto sucede,
el control de la cdmara con estabilizador cambiara del control remoto desconectado al otro
control remoto que aun estd conectado con la aeronave. Si el control remoto desconectado
también tiene el control de la aeronave, el otro control remoto recibird una notificacion de
que el usuario puede hacerse cargo manualmente del control de la aeronave. Si el piloto del
control remoto conectado elige no asumir el control de la aeronave, la aeronave realizara
automaticamente la accién de seguridad. Si el piloto del control remoto conectado no elige
ninguna opcién dentro de un periodo de tiempo especifico, la aeronave también activara la
accién de seguridad.

Si el control remoto desconectado se vuelve a conectar con la aeronave durante el vuelo, no
reanudara su control anterior y por defecto no tendra control de ninglin dispositivo. El piloto
puede recuperar el control de los dispositivos nuevamente segln sea necesario.

Solo se puede usar el control remoto con control de la camara con estabilizador para ajustar
la configuracién relevante para el estabilizador y la cdmara, y para descargar o reproducir
archivos multimedia.

Solo el control remoto con control sobre la camara con estabilizador puede realizar las
operaciones de descarga y reproduccién de la cdmara con estabilizador.

En circunstancias normales, los pilotos de ambos controles remotos pueden ajustar la
configuracion relacionada con el vuelo, como el sistema del controlador de vuelo, los sistemas
de vision, las baterfas y la transmisién de video. Sin embargo, si el control de la aeronave esta
blogueado, solo se puede usar el control remoto con el control de la aeronave para ajustar
esta configuracion.
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10.

11.

12.

13.

Se pueden realizar otras operaciones no relacionadas con el vuelo usando cualquiera de los
controles remotos.

El piloto del control remoto B no puede ajustar la configuracion para la red RTK o la red RTK
personalizada.

El control remoto A se puede usar para actualizar el firmware de todos los médulos a la
vez cuando se conecta con la aeronave, pero el control remoto B solo se puede usar para
actualizar el firmware del control remoto B.

Carga de registros con DJI Pilot 2: El piloto puede cargar los registros tanto de la aeronave
como del control remoto A a través del control remoto A, y puede cargar los registros del
control remoto B a través del control remoto B.

El control remoto B no se puede utilizar para actualizar la base de datos de la zona GEO.




Estacion de baterias
inteligentes

Este capitulo presenta las caracteristicas
de la estacion de baterfas inteligente.

(| N
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Estacion de baterias inteligentes

La estacion de baterias inteligentes BS30 cuenta con ocho puertos de bateria TB30, dos puertos de
baterfa WB37, un puerto de mantenimiento USB-C, un puerto de carga USB-Ay un puerto de carga
USB-C. Puede cargar dos baterias TB30 y una baterfa WB37 simultaneamente.

Descripcién general de la estacion de baterias

74
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11.

12.
13.
14.
15.
16.
17.

Tapa

. Puertos de la baterfa TB30

. Puerto de alimentacion

. Puerto de bateria WB37

. Indicadores LED de estado de la baterfa

TB30

. Indicadores LED de estado de la bateria

WB37

. Indicadores LED de nivel de baterfa WB37
. LED de estado de la estacién de baterfas
. Indicador/botén de encendido

. Puerto de mantenimiento USB-C

Puerto de carga USB-C (recomendado para
control remoto)

Puerto de carga USB-A

Selector de modo de carga

Orificios de los cierres

Clip de bloqueo

Asa

Valvula de presion
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Advertencias

U
Ca

. Mantenga los liquidos alejados del interior de la estacion de baterfas.

. NO cierre la tapa de la estacién de baterias durante la carga. Aseglrese de que esté bien

ventilada y pueda disipar el calor.

. La estacion de baterfas solo es compatible con la baterfa TB30 y la bateria WB37. NO use la

estacion de baterfas con ninglin otro modelo de bateria.

. Coloque la estaciéon de baterias sobre una superficie lisa y estable cuando esté en uso.

Aseglrese de que el dispositivo esté debidamente aislado para evitar el riesgo de incendio.

. NO intente tocar los terminales de metal de la estaciéon de baterfas. Limpie los terminales de

metal con un pafio limpio y seco si hay alguna acumulaciéon notable después de apagarla.

. Tenga cuidado de no hacerse dafio en los dedos al abrir o cerrar la estacion de baterfas.

so de la estacion de baterias

mbio

. Conecte la estacion de baterfas a una toma de corriente con el cable adaptador de alimentacién

de CA.

. Presione el botén de encendido para encender la estacion de baterfas.

. Para cargar el control remoto DJI RC Plus, conecte los puertos USB-C de la estacién de baterias y

del control remoto con un cable USB-C a USB-C.

. Para las baterfas TB30, aseglrese de que el modo de carga esté establecido en el modo

requerido. El tiempo de carga se muestra en el diagrama.

@ Modo de almacenamiento: Cada par de baterfas se carga al 50 % en secuencia y se mantiene al
© 50 % después de la carga.*

Modo Listo para volar: Cada par de baterfas se carga al 90 % en secuencia y se mantiene al 90 %
después de la carga.*

Modo Estédndar: Cada par de baterias se carga al 100 % en secuencia.

* La estacion de baterfas debe estar encendida para mantener el nivel de baterfa en el modo de
almacenamiento y en el modo Listo para volar. Apague la estacién de baterias después de la carga,
excepto en situaciones especiales como emergencias por incendio. Mantener un alto nivel de
energfa en el modo Listo para volar afectara a la vida de la baterfa.
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Modo Estandar >||
k————Modo Listo para volar4>|
||< 30 min >|| 12 min —>|
Nivel de baterfa: 20% 90% 100 %

5. Inserte las baterfas en los puertos de baterias para comenzar la carga.

A. En el caso de las baterfas WB37, la estacion de baterfas cargarad primero la bateria con mayor

nivel de carga.
B. Para las baterfas TB30, su secuencia de carga se muestra a continuacion.

a. Entre baterfas emparejadas e individuales, las baterfas emparejadas se cargaran

primero. (Figura a)

b. Cuando haya varios pares de baterfas (cada uno formado por una baterfa superior e
inferior en la secuencia de A, B, Cy D), el par con el nivel de carga mas alto se cargara

primero. (Figura b)

¢. Sininguna de las baterias esta emparejada, las dos baterfas con mayor nivel de carga

se cargaran primero. (Figura c)

&
10% 30%
I I
—— e ————
: P : ————
: §
e

Z
10% 30% 20% 40%
(Figura a) (Figura b) (Figura )

4 Se cargaré primero.

L= + Siel nivel de carga de las baterfas emparejadas no es el misma, la estacion de baterfas

cargara primero el que tenga menos nivel de carga.

« Conecte el puerto de mantenimiento al puerto USB-A del control remoto para actualizar

el firmware o diagnosticar los errores de la estacion de bateria y las baterias.

/\ * La estacion de baterfas calentard automaticamente una baterfa TB30 a 18 °C (64.4 °F)
antes de cargarla si la temperatura de la bateria es inferior a 10 °C (50 °F) cuando se

inserta.

» Cuando la bateria WB37 se carga a la vez, el tiempo de carga de la bateria TB30 se

prolongara ligeramente.
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Calentamiento y carga de la bateria a baja temperatura

Si'la temperatura de la baterfa es inferior a 10 °C (50 °F) cuando se inserta, la estacion de baterfa
calentara la bateria después de encenderla.

/N NO cargue con frecuencia en un entorno de baja temperatura. Puede prolongar el tiempo
de carga y acortar la vida util de la bateria.

Alerta e indicadores LED de la estacién de baterias

Descripcion de los indicadores LED de la estacion de baterias

Indicadores LED Descripciones
Botén de encendido
Verde fijo Encendido

Indicadores LED de estado de la bateria ;=

Parpadea en verde Cargando

Verde fijo Carga completada

Parpadea en amarillo Enfriando o calentando antes de cargar
Amarillo fijo Esperando para cargar

Error de comunicacion del puerto de la baterfa. Vuelva a insertar la
baterfa o pruebe con otro puerto de la baterfa.

Parpadea en rojo
Rojo fijo Error de baterfa*
LED de estado de la estacion de baterias A&\
Parpadea en amarillo Actualizando el firmware de la estacién de baterias

Rojo fijo Error de la estacion de baterias*

* Conecte al control remoto, ejecute DJI Pilot 2 y pulse HMS para diagnosticar el error.

Descripcion del sonido del timbre
El timbre emite un pitido para indicar los siguientes errores:

a. Cuando el LED de estado de la baterfa esta rojo y el timbre pita, significa que hay un error con la
baterfa.

b. Cuando el LED de estado de la estacion de baterias esta rojo y el zumbador pita, significa que
hay un error en la estacion de baterfas.
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Bateria de vuelo
inteligente

Este capitulo presenta las caracteristicas
de la baterfa de vuelo inteligente.
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Bateria de vuelo inteligente

Introduccién

La bateria de vuelo inteligente TB30 estd equipada con celdas de baterfa de alta energia y utiliza
un sistema avanzado de gestion de baterfa para alimentar la aeronave. Utilice Unicamente un
dispositivo de carga aprobado por DJI para cargar la bateria de vuelo inteligente. Aseglrese de
cargar completamente la bateria de vuelo inteligente antes de usarla por primera vez. El firmware
de la baterfa de vuelo inteligente esta incluido en el firmware de la aeronave. Aseglrese de que el
firmware de todas las baterfas de vuelo inteligentes esté actualizado a la Ultima version.

Caracteristicas de la bateria

La bateria de vuelo inteligente tiene las siguientes caracteristicas:

1.

10.

11.

12.

13.

Visualizacién del nivel de baterfa: Los indicadores LED de nivel de bateria muestran el nivel de
bateria actual.

La autodescarga de la bateria se activara si el nivel de baterfa es superior al 50 %. Descargar el
nivel de baterfa al 50 % puede prolongar la vida de la baterfa.

Carga equilibrada: Las tensiones de las celdas de la bateria se equilibran automaticamente al
cargarla.

Proteccién contra sobrecarga: La carga se detiene automaticamente cuando la bateria esta
completamente cargada.

Deteccién de temperatura: Para prevenir cualquier dafio, la bateria solo se carga a una
temperatura de entre -20 y 40 °C (-4 y 104 °F).

Proteccién contra sobrecorriente: La bateria deja de cargarse si detecta un exceso de corriente.

Proteccién contra sobredescarga: Durante el vuelo, para garantizar la seguridad del vuelo y
permitir que los usuarios tengan el mayor tiempo posible para hacer frente a las emergencias,
la proteccién contra descarga excesiva se desactiva para permitir una salida continua. Por lo
tanto, preste atencion al nivel de baterfa restante durante el vuelo y aterrice o regrese al punto
de origen inmediatamente cuando se le solicite en la aplicacién. De lo contrario, la baterfa
puede descargarse en exceso peligrosamente. Durante la carga, una bateria descargada en
exceso puede ser un peligro de incendio. Para evitar esto, la baterfa se bloqueara y ya no se
podra cargar ni utilizar.

Proteccién contra cortocircuitos: La fuente de alimentacion se corta automaticamente si se
detecta un cortocircuito.

Proteccién contra dafios a las celdas de la bateria: La aplicacién mostrard un mensaje de
advertencia cuando se detecte una celda de bateria dafiada.

Modo Hibernacién: La bateria estard en modo Hibernaciéon cuando no esté en uso para
ahorrar energia.

Comunicacioén: La informacion relativa a la tension, el nivel de baterfa y la corriente de la bateria
se transmite a la aeronave.

Calentamiento: La funcién garantiza que la baterfa funcione normalmente a baja temperatura.
Consulte la seccién "Calentamiento de la bateria" para obtener mas detalles.

Impermeabilizacion y proteccion contra el polvo: Después de instalarse en la aeronave, la
baterfa cumple con los estandares del grado de proteccién IP55.
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/N\ -« Consulte el manual del usuario, las pautas de seguridad y las etiquetas de la baterfa antes
de usar. Los usuarios deberan asumir plena responsabilidad por todas las operaciones y
el uso.

* Si solo se puede utilizar una baterfa después del despegue, aterrice la aeronave de
inmediato y reemplace las baterfas.

* El puerto PSDK tiene un sensor de temperatura incorporado. Si la energfa de la carga
util es demasiado grande y hace que el dispositivo se sobrecaliente, la aeronave cortara
automaticamente el suministro de energfa para la carga util.

« Utilice baterfas proporcionadas por DJI. NO utilice otras baterias.

Uso de baterias emparejadas

Etiquete las dos baterfas con etiquetas adhesivas de baterias emparejadas antes de usarlas. Cargue
y descargue las dos baterfas juntas para optimizar el rendimiento del vuelo y maximizar la vida de
la baterfa. Después de insertar las baterfas y encender la aeronave, si hay una gran diferencia entre
la vida util de las baterfas, la aplicacion mostrara un aviso que alerta al usuario sobre la condicién
de las baterfas. En este caso, se recomienda reemplazarlas por baterias con un rendimiento similar
antes de su uso.

Encendido/apagado

Instale las baterfas en la aeronave antes de encenderla o apagarla.

Encender/apagar: Presione el botén de encendido, luego presione
nuevamente y manténgalo presionado durante dos segundos.
El botén/indicador de encendido se ilumina de forma continua
después de encender la aeronave. El botén/indicador de encendido
se apaga después de apagar la aeronave.

Comprobacion del nivel de la bateria

= Alta
Pulse el botén de nivel de baterfa para comprobar AL
el nivel actual de la baterfa cuando la fuente de [N
alimentacién estad apagada. Después de encender la =
alimentacion, verifique el nivel actual de la bateria en la = Baj

barra superior de la aplicacion.

Los indicadores del nivel de bateria también muestran el nivel de baterfa actual durante la
descarga. Los indicadores se definen a continuacién.

[

&= : LED encendido. —>: LED apagado. Je==- : LED parpadeante.

TV
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Nivel de bateria
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88~100 %
75~88 %
63~75 %
50~63 %
38~50 %
25~38 %
13~25%

0~13%

_
m
g
_
I3

v
A
T

]

E101

faan

AN NN
EXRNEN
000000 %

0000

7

faan

Sustitucién de bateria caliente

Después del aterrizaje, no es necesario apagar la aeronave para sustituir las baterfas. Primero,
inserte una baterfa completamente cargada y espere tres segundos antes de insertar otra bateria.

Calentamiento de la bateria

La bateria tiene una funcién de calentamiento automatico integrada para cuando se opera en
condiciones de baja temperatura:

1. Cuando la temperatura de la baterfa es inferior a 18 °C (64.4 °F), el calentamiento automatico
comienza una vez que se inserta en la aeronave y se enciende. Después del despegue de la
aeronave, la funcién de calentamiento automatico se apagara. Cuando la temperatura de la
baterfa sea inferior a 10 °C (50 °F), la aeronave no despegara. Espere hasta que la baterfa se
caliente antes de operar la aeronave.

2. Si la bateria de vuelo inteligente no esta instalada en la aeronave, mantenga pulsado el botén
del nivel de bateria durante 5 segundos para iniciar el calentamiento automatico. La bateria
continuard manteniéndose caliente con una temperatura entre 15y 20 °C (59 y 68 °F) durante
aproximadamente 30 minutos. Mantenga pulsado el botén del nivel de baterfa durante 5
segundos para detener el calentamiento automatico.

3. Si la temperatura de la baterfa es inferior a 10 °C (50 °F), la estacion de baterias calentara la
baterfa una vez que se inserte en la estacién de baterias encendida.

4. Los indicadores LED de nivel de baterfa parpadearan de la siguiente manera cuando la baterfa
se esté calentando y manteniendo caliente.

|
NIV N
*/F]: = | */F]: =
e |
=t e = =
e N =
R — |
= i, N
= = e B
— e
|
Calentando '+ Manteniendo caliente
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No
1.

A

1.

2.

tas para el funcionamiento a bajas temperaturas

A una temperatura inferior a 10 °C (50 °F), la resistencia de la bateria aumenta y la tensién
disminuye significativamente, lo que a su vez reduce la capacidad y el rendimiento de la baterfa.
Aseglrese de que la baterfa esté completamente cargada y que la tensién de la celda sea de 4.4
V antes de su uso.

. Cuando la aeronave esta en vuelo después de cumplir las condiciones anteriores y la aplicacion

DJI Pilot 2 muestra una advertencia de nivel de baterfa muy bajo, se recomienda dejar de volar
inmediatamente y aterrizar la aeronave en un lugar adecuado. Durante el aterrizaje automatico,
los usuarios auin pueden usar el control remoto para controlar la orientacién de la aeronave. Por
ejemplo, los usuarios pueden empujar la palanca del acelerador para levantar la aeronave.

. A temperaturas extremadamente frias, es posible que la temperatura de la baterfa no sea lo

suficientemente alta para que funcione incluso después de calentarse. En tales escenarios,
aumente el aislamiento de la baterfa.

. Para garantizar un rendimiento éptimo, mantenga la temperatura de las baterfas por encima de

18 °C (64.4 °F) antes del vuelo.

. A bajas temperaturas, el periodo de precalentamiento puede ser mas largo. Se recomienda

aislar las baterfas con antelacién para acortar el periodo de precalentamiento.

Imacenamiento de la bateria

La autodescarga de la baterfa se activara si el nivel de baterfa es superior al 50 %. Descargar el
nivel de baterfa al 50 % puede prolongar la vida de la baterfa. La estrategia de autodescarga de
la baterfa se muestra a continuacion.

Nivel de baterfa Se puede configurar de 0 a 9 dfas en DJI Pilot 2.

100% 0= l:
80% 99%  95% |~
\\
60% .
e 5o (P2
40% (Day)
0051 2 383 4 5 6 7 8 9

El almacenamiento de energia a los niveles adecuados puede prolongar la vida de la
baterfa. Utilice el modo de almacenamiento de la estacién de baterias para cargar la
energia y almacenarla al 50 %. Consulte la siguiente tabla para conocer los dias maximos de
almacenamiento cuando la carga de la bateria es inferior al 50 %.

Nivel de bateria Méximo de dias de Nivel de bateria Méaximo de dias de
almacenamiento almacenamiento

0% 12 20% 110

5 % 36 30% 160

10 % 60 40% 210

15% 86 50% 260
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(1) La baterfa se deteriorara cuando se supere el periodo de almacenamiento maximo. La
baterfa ya no deberfa utilizarse.

(2) El periodo de almacenamiento maximo real variara ligeramente debido a que las
baterfas forman parte de diferentes lotes de produccién y se almacenan en diferentes
entornos.

Mantenimiento de la bateria

Calibracién de capacidad

1. Siga los pasos para completar la calibracién de capacidad cuando DJI Pilot 2 se lo solicite.

Carga al 100 % Descanso Descarga por Descanso
durante 1 hora debajo del 20 % durante 1 hora
Mantenimiento de la bateria

1. El rendimiento de la bateria se verd afectado si esta no se usa durante un periodo prolongado.

2. Realice el mantenimiento de la bateria una vez cada 50 ciclos 0 3 meses o cuando DJI Pilot 2 se
lo solicite, mediante los siguientes pasos:
> (A

Carga al 100 % Descanso durante Descarga por Descanso
24 horas debajo del 20 % durante 1 hora

Cargue la baterfa por completo o al nivel de energfa adecuado para el almacenamiento después
de completar el mantenimiento de la baterfa. Pdngase en contacto con Asistencia técnica de DJI
si persiste un fallo de mantenimiento.

Ademas de lo anterior, recomendamos realizar las siguientes comprobaciones para el
mantenimiento de la baterfa:

a. Inserte la baterfa en la aeronave y enciéndala para ver la informacién de la baterfa en DJI
Pilot 2. Asegurese de que la diferencia en la tensién de la célula sea inferior a 0.1 V'y que el
firmware de la bateria esté actualizado a la Ultima version.

b. Aseglrese de que la bateria no esté hinchada, no tenga fugas ni esté dafiada.

c. Asegurese de que los terminales de la baterfa estén limpios.




Aplicacion D]l Pilot 2

Este capitulo presenta las funciones
principales de la aplicacion DJI Pilot 2.
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Aplicacion DJI Pilot 2

La aplicacion DJI Pilot 2 se ha desarrollado especificamente para usuarios empresariales. El vuelo
manual integra una variedad de caracteristicas profesionales que hacen que volar sea simple e
intuitivo. La mision de vuelo admite la planificacién de vuelos y el funcionamiento automatico de la
aeronave, lo que hace que su flujo de trabajo sea mucho mas simple y eficiente.

Pagina principal

1 2 3 4
I
—1—8
54
6 9
—10
2
1. Perfil

Toque para ver los registros de vuelo, descargar mapas sin conexion, administrar el desbloqueo
de la zona GEO, leer la documentacién de ayuda, seleccionar un idioma y ver la informacién de
la aplicacion.

2. Datos y privacidad
Toque para administrar los modos de seguridad de la red, establecer cédigos de seguridad,
administrar el caché de aplicaciones y borrar los registros del dispositivo DJI.

3. Mapa de zona GEO
Toque para ver el mapa de zona GEO, verifique sin conexién si el drea de operacién actual esta
en una zona restringida o en una zona de autorizacién, y la altitud de vuelo actual.
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a.

b.

C.

a——
bh——
c——

Toque para actualizar la base de datos de la zona GEO de la aeronave, si hay una
actualizacion disponible.

Toque para actualizar la base de datos de la zona GEO del control remoto, si hay una
actualizacion disponible.

Toque para introducir y administrar el certificado de desbloqueo. Si la aeronave ya
esta conectada al control remoto, los usuarios pueden seleccionar el certificado de
desbloqueo directamente para desbloquear la aeronave.

4. Servicio de almacenamiento en la nube

Toque para acceder a la pagina del servicio en la nube, ver el estado de conexién del servicio
en la nube, seleccionar el tipo de servicio o cambiar del servicio actualmente conectado a otro
servicio en la nube.

a.

Si la cuenta de DJI iniciada por el usuario tiene la licencia de DJI FlightHub 2,
toque el servicio en la nube en la pagina de inicio de la aplicacién para iniciar
sesion automaticamente en DJI FlightHub 2. DJI FlightHub 2 es una plataforma de
administracién en linea integrada basada en la nube para aeronaves, que brinda a los
usuarios supervision y gestion de equipos y miembros de aeronaves en tiempo real.

Visite la pagina de DJI FlightHub 2 en el sitio web oficial de DJI para obtener mas
informacion:

https://www.dji.com/flighthub-2

. Siesta conectado al servicio GB28181, se mostrard GB28181 y su estado de conexion.

Si estad conectado a un servicio en tiempo real, como RTMP o RTSP, se mostrara la URL
en tiempo real correspondiente y el estado de conexion.

£

Si el servicio esta conectado, la fuente se mostrara en negro oscuro; si se esta
conectando, aparecera un aviso de conexién en la esquina superior derecha del servicio
en la nube; si esta fuera de linea o desconectado, aparecerd un icono naranja en la
esquina superior derecha del servicio en la nube como una alerta anormal.
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. Misién de vuelo

Pulse para entrar en la biblioteca de la mision de vuelo. Los usuarios pueden crear y ver todas
las misiones de vuelo. Las misiones de vuelo se pueden importar y exportar en lotes al control
remoto u otro dispositivo de almacenamiento maévil externo. Si DJI FlightHub 2 esta conectado,
también puede ver todas las misiones de vuelo enviadas o cargar tareas locales en la nube.
Consulte la seccion Misién de vuelo para obtener mas detalles.

. Galeria

Toque para ver sus obras maestras desde un solo dispositivo. Puede guardar las fotos o videos
en el control remoto. Tenga en cuenta que las fotos y los videos no se pueden ver si estan
desconectados de la aeronave.

. Academia

Toque para ver tutoriales de productos empresariales, gufas de vuelo, casos de la industria y
descargar manuales de productos al control remoto.

. Sistema de gestién de estado

Muestra el estado de salud de la aeronave, el control remoto y la carga Util.

e—— ——d

a. Siel control remoto actual no esta conectado a la aeronave, se mostrara la imagen del
control remoto. Toque para vincular el control remoto a la aeronave, y el modelo y la
imagen de la aeronave se mostraran después de que se conecte.

b. Sila carga util es anormal, el nombre de la carga Util aparecera en naranja o rojo.
Toque para ver la informacién de error en la carga Util.

c. La funcién del control remoto actual se muestra como A o B (el nombre de la funcién
del control remoto actual aparece en negro oscuro). Toque para ver la informacion de
error en el control remoto o cambie la funcion del control remoto.

d. Toque para acceder al sistema de gestion de estado. El estado de salud de la aeronave
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9.

y el control remoto se muestra aquf. Si aparece en verde (normal), la aeronave esta
normal y puede despegar. Si estd en naranja (precaucién) o rojo (advertencia), la
aeronave tiene un error y debe verificarse y autorizarse antes del despegue. Lea la
seccion del Sistema de gestion de estado (HMS) para obtener mas detalles.

e. Aquf se muestra la informacién de mantenimiento de la aeronave actual. Si la aeronave
cuenta con DJI Care, también se mostrard su periodo de validez. Toque para ver la
informacién del dispositivo, incluido el recuento de ciclos, la duracién del vuelo, el
historial de vuelos, el tiempo de activacién y el kilometraje del vuelo.

Atajo de actualizacion de firmware

Si es necesaria una actualizacién, aparecera un aviso que notifica al usuario que hay un nuevo
firmware disponible o que se necesita una actualizacién de firmware consistente para la
aeronave y el control remoto.

Las versiones de firmware inconsistentes afectaran la seguridad del vuelo, por lo tanto, la
aplicacion priorizara las actualizaciones de firmware consistentes. Toque el mensaje para
acceder a la pagina de actualizacion del firmware.

Se requiere una actualizaciéon de firmware consistente cuando las versiones de firmware
de algunos modulos de la aeronave son inconsistentes con la version compatible del
sistema. En una situacién tipica de actualizacién de firmware consistente, la aeronave
y el control remoto se actualizaran a la Ultima versién, excepto por las baterias
adicionales. Cuando se usen estas baterfas, aparecera un mensaje que requerira una
actualizacién de firmware consistente para garantizar la seguridad del vuelo.

10. Vista de la cdmara

Toque para acceder a la vista de comprobacion previa al vuelo y la vista de cdmara FPV y
cambie a la vista de camara con estabilizador. Consulte las secciones Vista de comprobacién
previa al vuelo, Vista de camara FPV y Vista de camara con estabilizador para obtener mas
detalles.
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Vista de comprobacion previa al vuelo

Toque Entrar en la vista de cdmara en la pagina de inicio de DJI Pilot 2 para acceder a la vista de
comprobacién previa al vuelo.

1. Vea la informacion de salud de la aeronave, el modo de vuelo, el nivel de bateria de vuelo
inteligente, la funcién del control remoto, los niveles de bateria interna y externa del control
remoto, el estado del punto de origen, el estado de RTK 'y la informacién de almacenamiento de
la tarjeta microSD de la camara.

2. Configure la altitud de regreso al punto de origen, el control de aeronave perdido, la altitud
maxima y la distancia maxima de vuelo, actualice el punto de origen, seleccione el modo palanca
de control y configure el umbral de advertencia de bateria, los interruptores de deteccién de
obstaculos y las distancias de deteccion de obstaculos.

Q * Se recomienda realizar cuidadosamente la comprobacién previa al vuelo de acuerdo con
el escenario de operacién y los requisitos antes del despegue.
» Antes de ejecutar una misién de vuelo, realice una comprobacién previa al vuelo y
verifique la informacién de parametros basicos de la misién de vuelo. Consulte la seccién
Mision de vuelo para obtener detalles.




Manual de usuario de la SERIE MATRIZ 30

Vista de camara FPV

Uso de la vista de camara FPV

Después de tocar Entrar en la vista de cdmara en la pagina de inicio de DJI Pilot 2 y finalizar la
comprobacién previa al vuelo, se le dirigira a la vista de cdmara FPV de forma predeterminada.

17—

M .
5 8 6 7

1. Barra superior: muestra el estado de la aeronave, el modo de vuelo, la calidad de la sefial, etc.
Consulte la seccién Barra superior para obtener mas detalles.

2. Interruptor de modo discreto: Toque para apagar los indicadores traseros y delanteros de la
aeronave, las balizas, la luz auxiliar y los indicadores de baterfa. Después de habilitar el Modo
discreto, la luz auxiliar no se encenderd durante el aterrizaje, lo que puede presentar ciertos
riesgos. Utilice el modo discreto con precaucion.

3. Interruptor de balizas: presione el botdn L1 en el control remoto para encender o apagar las
balizas.

4. Cambiar a vista de mapa: presione el botén L3 en el control remoto para cambiar a la vista de
mapa.

5. Vista del mapa: los usuarios pueden maximizar o minimizar el mapa. La vista de mapa admite
acercary alejar.

6. Vista de la cdmara del estabilizador: Toque para cambiar a la vista de cdmara con estabilizador.
La vista de la cdmara con estabilizador admite acercar y alejar.

7. Cambiar a la vista de camara con estabilizador: presione el botén R3 en el control remoto para
cambiar a la vista de cdmara con estabilizador.

8. Proyeccion AR: proyecta informacién como marcas (PinPoints), trayectorias y el punto de origen
en la vista de cdmara FPV y la vista de camara con estabilizador para mejorar la percepcién del
vuelo. Consulte la seccidn Proyeccion AR para obtener mas detalles.

9. Pantalla principal de vuelo (PFD): muestra parametros como la posicién, la velocidad, la altitud
y la velocidad del viento durante un vuelo. Consulte la seccién Pantalla principal de vuelo (PFD)
para obtener mas informacion.
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Pantalla principal de vuelo (PFD)

La pantalla principal de vuelo (PFD) hace que volar sea mas facil e intuitivo, lo que permite a los
usuarios ver y evitar obstaculos alrededor de la aeronave, asi como detener y ajustar la trayectoria
del vuelo si es necesario.

La pantalla de vuelo principal puede aparecer de manera diferente cuando la vista principal es a
través de una cdmara FPV 0 una cdmara con estabilizador (cdmara con zoom/camara panoramica/
camara térmica).

= 0 0 N o vk~ W

11.

12.
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14

15

Rueda de velocidad.

Velocidad y direccidn del viento. La direccion del viento es relativa a la aeronave.

Velocidad horizontal de la aeronave.

Velocidad preestablecida de la ruta de vuelo durante la misién de vuelo.

Horizonte artificial: refleja la posicién de la aeronave, que es opuesta a su angulo de inclinacién.
Indicador de rumbo de la aeronave: siempre en el centro de la vista de la camara.

Vector de trayectoria de vuelo: la posicion a la que estd a punto de llegar la aeronave.

Limite de altitud (LIM): configurado por la configuracién del controlador de vuelo.

Altura preestablecida de la ruta de vuelo durante la misién de vuelo.

. Indicador de obstéaculos verticales: muestra la informaciéon de obstaculos verticales de la

aeronave. Cuando hay un obstaculo por encima o por debajo de la aeronave, la informacién se
puede comparar con la altura del obstaculo para detectar cualquier colision inminente y evitar
accidentes. Cuando la deteccién inferior y superior estd desactivada, se mostrara APAGADO
para recordar al usuario que la deteccién de obstaculos verticales esta desactivada.

Velocidad vertical: muestra la velocidad vertical de la aeronave al ascender o descender.
La linea blanca muestra la posicién de la aeronave en tres segundos. Cuanto mayor sea la
velocidad vertical, mas larga sera la linea blanca.

Altura (ALT): muestra la altitud de la aeronave en relaciéon con el punto de despegue.
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13.

14.
15.

Altitud RPO (RPO): muestra la altitud RPO configurada por la configuracion del controlador de
vuelo.

Altitud real (ASL): muestra la altitud real de la aeronave.

Pantalla de navegacién: muestra la orientacién de la aeronave y el estabilizador, y la
informacion para evitar obstaculos desde una perspectiva de arriba hacia abajo. Consulte la
seccion Pantalla de navegacion para obtener mas detalles.

Pantalla de navegacién

N

7 5 6

La pantalla de navegacién solo muestra la velocidad, la altitud y otra informacién en los lados
izquierdo y derecho en la vista de la cdmara con estabilizador. En la vista de cdmara FPV, dicha
informacién se muestra en forma de pantalla de vuelo principal.

1.
2.

92

Aeronave: La pantalla de navegacion gira con la aeronave.

Vector de velocidad horizontal de la aeronave: La linea blanca dibujada por la aeronave indica
la direccion de vuelo y la velocidad de la aeronave.

Orientacién de la aeronave: muestra la orientacién actual de la aeronave. El grado mostrado se
cuenta en el sentido de las agujas del reloj desde el norte, asumiendo que el norte es 0 grados
y la longitud del paso es de 30 grados. Por ejemplo, el nimero 24 en la brdjula indica el rumbo
de la aeronave después de una rotacion de 240 grados en el sentido de las agujas del reloj
desde 0 grados.

Orientacion del estabilizador: muestra la orientacion del estabilizador en relacién con la
aeronave en tiempo real. El icono gira con el estabilizador.

Orientaciones del punto de origeny del control remoto:

a. Muestra la ubicacion de origen en relacion con la aeronave. Cuando la distancia horizontal
del punto de origen supera los 16 m, el icono del punto de origen permanecera en el borde
de la pantalla de navegacion.

b. Cuando la distancia relativa entre el punto de origen y el control remoto no supere los
5 metros, solo se mostrara el punto de origen en la pantalla de navegacién. Cuando la
distancia relativa sea superior a 5 metros, el control remoto se mostrard como un punto
azul para indicar su posicién. Cuando la distancia horizontal entre el control remoto y la
aeronave supera los 16 metros, el icono de posicién del control remoto permanecera en el
borde de la pantalla de navegacion.
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10.

¢. Cuando la brdjula del control remoto funciona normalmente, el punto azul muestra la
direccion del control remoto. Si la sefial es débil durante el vuelo, apunte la flecha del
control remoto en la pantalla de navegacion hacia la direccién de la aeronave.

Distancia del punto de origen: muestra la distancia horizontal entre el punto de origen y la
aeronave.

Informacién de la marca (PinPoint): muestra el nombre de la marca (PinPoint) y la distancia
horizontal desde la aeronave hasta la marca (PinPoint), cuando la marca (PinPoint) esta
habilitada.

Informacién de la trayectoria: muestra el nombre de la trayectoria, la distancia horizontal desde
la aeronave hasta la trayectoria y la trayectoria ascendente o descendente de la ruta de vuelo,
durante una misién de vuelo.

Informacién del punto objetivo RNG: muestra la distancia horizontal desde la aeronave hasta el
punto objetivo, cuando el telémetro ldser RNG esta habilitado.

Informacién de deteccién de obstaculos verticales: una vez que se detecta un obstaculo en la
direccién vertical, aparecera un icono de barra de obstaculos. Cuando la aeronave alcance la
distancia de advertencia, el icono se iluminara en rojo y naranja, y el control remoto emitird
pitidos largos. Cuando la aeronave alcance la distancia de frenado de obstaculos, el icono
se iluminara en rojo y el control remoto emitira pitidos cortos. Tanto la distancia de frenado
de obstaculos como la distancia de advertencia se pueden configurar en DJI Pilot 2. Siga las
instrucciones solicitadas en la aplicacién para configurarlas.

Informacién de deteccién de obstaculos horizontales: las areas claras son las areas de
deteccion de obstaculos de la aeronave, mientras que las areas oscuras son los puntos ciegos.
Durante los vuelos, mantenga la linea del vector de velocidad de la aeronave fuera de los
puntos ciegos de deteccion de obstaculos.

a. Si la distancia de advertencia establecida en la aplicacion es de 16 m a 33 m, una vez que
se detecta un obstaculo, aparecerd un arco verde en la direccién del obstaculo; cuando el
obstaculo alcanza la distancia de advertencia, se vuelve naranja; cuando el obstaculo se
acerca a la distancia de ruptura del obstaculo, cambia a un marco rojo.
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b. Si la distancia de advertencia establecida en la aplicacién es inferior a 16 m y el obstaculo
estad dentro de los 16 m, pero no ha alcanzado la distancia de advertencia, el obstaculo
se indicara con un marco verde; cuando el obstaculo esta dentro de los 16 m y alcanza la
distancia de advertencia, se vuelve naranja; cuando el obstaculo se acerca a la distancia de
ruptura del obstéculo, se vuelve rojo.

c. Cuando la deteccién de obstaculos estd deshabilitada, se mostrard APAGADO; cuando la
deteccién de obstéculos estd activada, los sistemas de vision no funcionan, pero los sistemas
de deteccidn por infrarrojos estan disponibles, se mostrara TOF; cuando la deteccién de
obstaculos esta activada pero no funciona, se mostrara NA.

Barra superior

1. Atras: Toque para volver a la pagina de inicio de la aplicacion DJI Pilot 2.

2. Barra de estado del sistema: indica el estado de vuelo de la aeronave y muestra varios mensajes
de advertencia. Si aparece una nueva alerta durante el vuelo, también se mostraréd aqui y seguira
parpadeando. Toque para ver la informacién y detener el parpadeo.

3. Estado de la aeronave:

a. Los estados de vuelo incluyen: en espera, preparandose para despegar, lista para
despegar, vuelo manual, misién de vuelo, paneo en curso, ActiveTrack, regreso al punto
de origen, aterrizaje, aterrizaje forzoso y posicionamiento visual.

b. Cuando la aeronave estd en posicién de vision, en espera o en estado de vuelo manual,
se mostrara el modo de vuelo actual, que incluye: modo N, modo S, modo Ay modo T.

¢. Toque para acceder a la vista Comprobacion previa al vuelo.
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. Indicador de nivel de bateria de vuelo inteligente: la barra indicadora del nivel de la baterfa

proporciona una visualizaciéon dindmica de la energia restante de la bateria de vuelo inteligente
actual y el tiempo de vuelo. Cada estado de la bateria se indica con un color diferente. Cuando
el nivel de la baterfa es inferior al umbral de advertencia, el icono de la bateria a la derecha se
vuelve rojo, recordando al usuario que aterrice la aeronave lo antes posible y reemplace las
baterfas.

. Estado de posicionamiento GNSS: muestra el nimero de satélites GNSS. Cuando el mddulo RTK

de la aeronave estd deshabilitado, el icono RTK se volvera gris; cuando esté habilitado, el icono
RTK se vuelve blanco. Toque el icono de estado de posicionamiento GNSS para ver el estado del
modo RTK'y el posicionamiento GNSS.

. Intensidad de la sefial: incluye la calidad del enlace de video HD y la calidad del enlace del control

remoto. Tres puntos verdes indican sefiales fuertes; dos puntos amarillos para intensidad de
sefial media; y un punto rojo para mala calidad de sefial. Si se pierde la sefial, el icono mostrara
un estado desconectado en rojo.

. Nivel de baterfa de vuelo inteligente: muestra el nivel de baterfa restante de la aeronave. Toque

para ver informacién sobre el nivel de la baterfa, la tensién y la temperatura.

. Ajustes: Toque para expandir el menu de configuracién para configurar los parédmetros de cada

madulo.

a. & Configuracion del sistema de control de vuelo: incluye el cambio de modo de
vuelo, punto de origen, altitud de regreso al punto de origen, altitud maxima, limite de
distancia, estado del sensor, accién fuera de control, viraje coordinado y GNSS.

b. &) Configuraciéon del sistema de deteccion: incluye el interruptor de detecciéon de
obstaculos, el interruptor de posicionamiento de vision y el interruptor de aterrizaje de
precision.

C. @ Ajustes de control remoto: incluye el modo de palancas, la configuracion de los
botones personalizables y la calibracién y vinculacién del control remoto.

d. m Configuracion de transmisién de video: incluye frecuencia de trabajo, modo de canal
y tipo de salida de video.

e. [l Configuracion de la bateria de vuelo inteligente: incluye informacion de la baterfa,
regreso al punto de origen inteligente, umbrales de advertencia de baterfa baja y la
cantidad de dias necesarios para la autodescarga.

f. @ Ajustes de estabilizador: incluye ajustes de inclinaciéon y panorédmica del estabilizador,
y calibracién automética del estabilizador.

g. @ Configuracion RTK: incluye la funcion de posicionamiento RTK, el tipo de servicio RTK
y sus configuraciones y pantallas de estado correspondientes.

h. eee Configuracién general: incluye selecciéon de mapas, visualizacién de pistas,
configuracién de unidades y configuracion de luces.

Proyeccién AR

La

a.

aplicacion DJI Pilot 2 es compatible con la proyecciéon AR, que incluye:

Punto de origen: cuando el punto de origen esta mas alla de la vista actual, se mostrara en el
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borde de la vista. La aeronave se puede girar hacia el punto de origen siguiendo la flecha.

. Marcas (PinPoints): Una marca (PinPoint) parece mas grande cuando esta cerca de la aeronave

y mas pequefia cuando esta lejos. Esto permite a los usuarios juzgar la distancia entre la marca
(PinPoint) y la aeronave a partir del tamafio de la marca (PinPoint). Cuando una marca (PinPoint)
seleccionada estd mas alla de la vista actual, se mostrard en el borde de la vista. La aeronave se
puede girar hacia la marca (PinPoint) siguiendo la flecha.

. Trayectorias: en una misién de vuelo, las dos trayectorias que la aeronave estd a punto de

alcanzar se proyectaran en la vista de camara FPV o en la vista de camara con estabilizador. La
siguiente trayectoria a la que se llegue aparecera como un triangulo sélido y un nimero de serie;
mientras que la trayectoria subsiguiente aparecera como un tridangulo punteado y un nimero de
serie.

. Avion tripulado ADS-B: cuando se detecta un avién tripulado cerca, se proyectara en la vista de

camara FPV y en la vista de camara con estabilizador. Ascienda o descienda de la aeronave lo
antes posible para evitar el avién tripulado siguiendo las instrucciones indicadas.
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Vista de la cAmara con estabilizador

Uso de la vista de camara del estabilizador

La vista de la cdmara con estabilizador aparecera cuando cambie la vista principal a la cdmara con
estabilizador. A continuacién se muestra una ilustracion que utiliza la cdmara con zoom del M30T
como vista principal.

AR
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Pantalla de navegacion: Consulte la seccién Pantalla de navegacion para obtener informacion.
Tenga en cuenta que, en la vista de camara con estabilizador, la velocidad horizontal, la
velocidad del viento, el angulo de inclinacion del estabilizador y la escala de inclinacién, y
la inclinacion del estabilizador en relacién con el terreno se muestran en el lado izquierdo.
Cuando el estabilizador esta en un angulo clave como -90°, 0° 0 -45°, el nimero se resaltara. El
lado derecho de la pantalla de navegacion muestra la altitud, la altitud relativa, la informacién
de deteccién de obstaculos verticales y la barra de velocidad vertical.

Tipo de cdmara: muestra el tipo de cdmara para la vista principal actual.
Parametros de la cdmara: muestra los parametros de disparo/grabacién actuales de la camara.
Blogueo automatico de la exposicién: Toque para bloquear el valor de exposicién actual.

Modo de enfoque: Toque para cambiar el modo de enfoque, entre MF (enfoque manual), AFC
(enfoque automatico continuo) y AFS (enfoque automatico Unico).

Modo de almacenamiento: muestra la capacidad de almacenamiento restante de la tarjeta
microSD de la aeronave. Toque para cambiar el modo de visualizacién, para mostrar la cantidad
restante de fotos que se pueden tomar en el modo de fotografia o el tiempo de grabacion
restante en el modo de video.

Cambiar a exposiciéon automatica/manual: La cdmara con zoom admite los modos Automatico
y M. El EV se puede configurar en el modo Automatico, y el ISO y el obturador se pueden
configurar en el modo M.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.

17.

18.

19.

20.

21.

Ajustes de la cdmara: Toque esta opcién para acceder al mend Configuracién de la cdmara. El
menu de configuracion de la cdmara puede variar segln el tipo de camara. Seleccione un tipo
de camara para ver sus parametros.

Cambio entre foto y video: Toque para cambiar entre los modos de foto y video, y seleccione
diferentes modos de disparo o grabacion.

a. Los modos de fotografia incluyen disparo Unico, inteligente, cronometrado, cuadricula
de alta resolucién, panoramica, etc.

b. Se pueden seleccionar varias resoluciones en el modo de grabacién de video. La
camara con zoom y la camara gran angular admiten resoluciones de 3840 x 2160 y
1920 x 1080. Para la camara térmica, la resolucion de grabacion de video es de 1280 x
1024 cuando la sUperresolucién de infrarrojos esta habilitada y de 640 x 512 cuando
esta deshabilitada.

Botdn de disparo/grabacién: Toque este icono para tomar una foto o para iniciar o detener la
grabacion de video.

Reproduccién: Toque para acceder al album para ver y descargar fotos/videos almacenados en
la tarjeta microSD de la aeronave.

Zoom de enlace (solo M30T): Toque para vincular las lentes de la cdmara térmica y la cdmara
de zoom para hacer zoom. El usuario puede ver el efecto de zoom vinculado habilitando el
botén SBS en la vista de la camara térmica.

Presione el botén R1 en el control remoto y la lente de la cdmara se acercara.
Presione el botén R2 en el control remoto y la lente de la cdmara se alejara.
Presione el botén R3 en el control remoto para cambiar a Vista de cdmara FPV.

Vista de camaras FPV: toque para cambiar a la vista de camara FPV. La vista de la cdmara FPV
admite acercar y alejar.

Vista del mapa: Toque para cambiar a la vista de mapa. La vista de mapa admite acercar y
alejar.

Marca (PinPoint): Presione el botén L3 en el control remoto para agregar una marca (PinPoint)
en el centro de la pantalla. Mantenga presionado el botén L3 para expandir el panel de
configuracion de la marca (PinPoint), que le permite configurar el color de la marca (PinPoint),
ver todos los puntos de destino o habilitar la visualizacion predeterminada de los puntos de
destino en la vista de transmisién de video. Consulte la seccién Marca (PinPoint) para obtener
mas detalles.

Cambiar a lente de camara ancha/zoom: Presione el botén L2 en el control remoto para
cambiar entre la lente de la cAmara gran angular y la lente de la cdmara con zoom.

Cambiar a luz visible/lente de camara térmica (solo para M30T): Presione el botén L1 en el
control remoto para cambiar entre la lente de la cdmara de luz visible (camara gran angular o
cadmara con zoom)y la lente de la camara térmica.

Modo estabilizador: muestra el estado actual del estabilizador como modo de seguimiento.
Toque para seleccionar una accién, como volver a centrar el estabilizador, volver a centrar el
giro del estabilizador, inclinar el estabilizador hacia abajo o bajar el estabilizador, o cambiar
al modo sin estabilizador. Consulte las secciones sobre los modos de funcionamiento del
estabilizador de la aeronave para obtener una descripcién detallada de cada modo.
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22. Seguimiento inteligente (Smart Track): La camara con estabilizador de la aeronave puede
rastrear el objetivo (persona/vehiculo/barco) cuando el seguimiento inteligente (Smart Track)
estd habilitado. Consulte la seccién Seguimiento inteligente (Smart Track) para obtener mas
detalles.

23. Telémetro laser RNG: La distancia en linea recta entre la aeronave y el objetivo, asf como la
altura del objetivo, se pueden medir con el telémetro laser RNG. Consulte la seccién Telémetro
laser RNG para obtener mas detalles.

24. Mirar: Después de seleccionar una marca (PinPoint), el usuario puede tocar el icono Mirar para
girar el estabilizador, lo que permite que la camara mire al objetivo.

25. Estado de carga de foto/video en la nube: muestra el estado de una carga de foto/video desde
DJI Pilot 2 a DJI FlightHub 2 o el estado de conexién de una transmisién en tiempo real; toque
para ver los detalles. Si esta utilizando el servicio en la nube DJI FlightHub 2, puede configurar
rapidamente sus ajustes de carga de archivos multimedia.
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26. Control/estado de misién de vuelo: muestra el progreso de una misién de vuelo en la vista de
camara con estabilizador. Toque el botén Pausa/Reanudar para pausar/reanudar la tarea y
toque el panel para ver el nombre y las acciones de la misién de vuelo.

Vista de cAmara panoramica

Esta seccion establece principalmente las diferencias con la cdmara con zoom. Consulte la seccién
Vista de la cdmara con estabilizador para obtener mas detalles.

Marco de zoom: Después de cambiar a una camara de gran angular como vista principal, el cuadro
de zoom mostrara el campo de vision y la tasa de zoom de la camara.
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Vista de camara térmica

Esta seccién establece principalmente las diferencias con la cdmara con zoom. Consulte la seccién
Vista de la cdmara con estabilizador para obtener mas detalles.

1. Paleta/lsoterma: muestra los valores de mediciéon de temperatura mas altos y mas bajos de la
vista actual. Toque para elegir entre diferentes paletas de medicién de temperatura infrarroja,
o habilite la isoterma para establecer intervalos de medicién de temperatura. Tenga en cuenta
que, si el area medida excede los valores de medicién de temperatura maxima o minima de la
vista actual, la configuracién no tendra efecto.

2. Modos de ganancia (Gain Modes): El modo de ganancia alta proporciona mediciones de
temperatura mas precisas con un rango de medicion de -20 a 150 grados, mientras que el modo
de ganancia baja admite un rango de mediciéon de temperatura mas amplio de 0 a 500 grados.
Tenga en cuenta que el rango es solo un valor tedrico y, aunque la cdmara térmica puede medir
temperaturas mas alld del rango, el valor puede desviarse sustancialmente.

3. Modo de visualizacion: La pantalla de infrarrojos esta configurada como vista de infrarrojos
Unica de forma predeterminada. Toque para habilitar o deshabilitar la vista en paralelo. Cuando
estd habilitado, tanto el metraje capturado por la cdmara térmica infrarroja como el zoom de la
camara se mostraran uno al lado del otro.

4. Calibracion FFC: Toque para ejecutar la calibracion FFC. La calibracion FFC es una funcién de
la cdmara térmica infrarroja que optimiza la calidad de la imagen para observar facilmente los
cambios de temperatura.

5. Zoom (cdmara térmica): Toque para ajustar el zoom digital de la cdmara térmica infrarroja
con una capacidad méxima de zoom de 20x. Toque y mantenga presionado para hacer zoom
directamente a 2x.
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Telémetro laser (RNG)

w N

1. Toque este icono para habilitar el telémetro laser (RNG).

2. La cruz en el centro de la lente se volvera roja, lo que significa que el telémetro laser esta
apuntando al objetivo y midiendo la altitud del objetivo y la distancia entre el objetivo y la
aeronave. La latitud y la longitud del objetivo se pueden obtener después de crear una marca
(PinPoint) en el objetivo.

3. Distancia lineal entre el objetivo y la aeronave.
4. La altitud entre el objetivo y la aeronave.

5. Distancia horizontal entre el objetivo y la aeronave.

£J: + El posicionamiento del RNG estd limitado por factores como la precisién del
posicionamiento del GNSS y la precision de la posicion del estabilizador. La posicién
GNSS, la distancia horizontal, la pantalla de navegacién, la proyeccién de AR, etc., se
proporcionan Unicamente como referencia.

» Cuando la cdmara con zoom esta apuntando, la mira serad una cruz vertical, mientras que
con la cdmara gran angular o la camara térmica se convertira en una X.
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Seguimiento inteligente (Smart Track)

Introduccién

Al operar la cdmara con estabilizador, el piloto puede usar el seguimiento inteligente (Smart Track) para
identificar, bloquear y rastrear objetivos como personas, vehiculos, embarcaciones u otros objetos. Tras
reconocer Y localizar el objetivo, esta funcién ordena automaticamente el giro del estabilizador de modo
que el objetivo quede centrado en la pantalla y ajusta la distancia focal de la cdmara a la velocidad de
enfoque adecuada para visualizar el objetivo y realizar un seguimiento de este.

Q * Si el objetivo del seguimiento se define como objeto, el efecto de seguimiento se limitara.

/\ + Utilice el seguimiento inteligente (Smart Track) en un entorno abierto para evitar bloquear
el objetivo.
» Cuando la aeronave regrese al punto de origen, aterrice o esté configurada en modo T, el
seguimiento inteligente (Smart Track) se desactivara. El dispositivo saldra del seguimiento
inteligente (Smart Track) inmediatamente en cualquiera de las situaciones anteriores.

Identificaciéon y bloqueo de un objetivo
El seguimiento inteligente (Smart Track) se puede habilitar después de ingresar a la vista de zoom
en la aplicacion.

1. Toque para iniciar o detener el seguimiento inteligente (Smart Track).

2. La caracteristica identifica a una persona, vehiculo o barco como el objetivo. Alternativamente,
puede hacer un gesto en la pantalla para seleccionar otro objeto como objetivo.
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Q » Cuando el seguimiento inteligente (Smart Track) estd habilitado, aparecera un marco
de seguimiento y seleccionara el objetivo, y la mira en el centro de la lente del zoom
se volverd verde, lo que indica que el seguimiento estd en progreso. Si no se confirma
ningun objetivo, el cuadro de seguimiento no aparecerd y la aplicacién mostrara el
mensaje "Buscando objetivos...". Si el objetivo se bloquea o se pierde, el dispositivo
predecird y buscara la trayectoria del objetivo hasta que sea readquirido antes de
reanudar el seguimiento. De lo contrario, el dispositivo saldra del seguimiento inteligente
(Smart Track).

Si el usuario esta seleccionando otros tipos de objetivos gesticulando en la pantalla,
cualquier persona, vehiculo o barco que aparezca en el cuadro se seleccionard como
objetivo y se seguira.

B

No se puede seleccionar un objeto mediante gestos si las caracteristicas del objeto no
estan claras.

Seguimiento de un objetivo

El modo estabilizador se estableceréd de manera predeterminada en el modo de seguimiento
y la cdmara se establecera de manera predeterminada en el modo AFC cuando el seguimiento
inteligente (Smart Track) esté habilitado.

En el modo Seguimiento del estabilizador, la orientacién de la aeronave es coherente en todo
momento con el estabilizador: ambos apuntan al objetivo. La posicién del estabilizador se ajustara
automaticamente para situar el objetivo en el centro, mientras que la cdmara ajustara su zoom
para redimensionar el objetivo. El usuario puede ajustar con precision el tamafio del objetivo en el
campo de visién usando el dial derecho del control remoto.

Prediccion de objetivos: Si se pierde un objetivo, el dispositivo predecira la trayectoria del
movimiento y el estabilizador girara automaticamente para buscar el objetivo.

Busqueda de objetivos: Si se pierde el objetivo, el dispositivo lo buscard automaticamente en
funcién de su posicién prevista. El usuario también puede controlar manualmente la rotacién del
estabilizador y el zoom de la cdmara para encontrar el objetivo.

Seguimiento del enfoque: El enfoque de la cdmara se ajustara de acuerdo con la distancia del
objeto de destino.

En el modo de seguimiento de estabilizador, se mostrara "Seguimiento inteligente (Smart Track)" en
la barra superior durante el seguimiento. El modo de control de la aeronave difiere levemente de
su modo de vuelo estandar. Aseglrese de estar familiarizado con los siguientes controles y vuele
con precaucion.

Operacién en el - ) )
P Accién realizada Recordatorios
control remoto
Presionando y
manteniendo Sale del seguimiento /
presionado el botén inteligente (Smart Track).
de Pausa
. Ajusta el movimiento de El rango ajustable se limita durante el
Palanca de guifiada . - =
guifiada del estabilizador seguimiento.
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Palanca de inclinacion

Vuela la aeronave hacia o lejos
del objetivo horizontalmente.
La velocidad maxima de vuelo
es inferior a 17 m/s. Continle
operando la palanca para
seguir el seguimiento del
objetivo.

Cuando esté cerca del objetivo
horizontalmente, la velocidad de la
aeronave en la direccién cercana al
objetivo serd limitada. La aeronave no
podra aproximarse al objetivo en las
siguientes condiciones:

a. La aeronave se encuentra a menos
de cinco metros del objetivo.

b. El objetivo esta debajo de la
aeronave y la inclinacion del
estabilizador debe ser superior a
80°.

Palanca de rotaciéon

La aeronave rodea el objetivo
horizontalmente. La velocidad
maxima de vuelo es inferior a
17 m/s.

Cuando esté cerca del objetivo
horizontalmente, la velocidad de
orbita de la aeronave serd limitada.

Palanca del acelerador

Controla la altitud de la
aeronave

Dial izquierdo

Ajusta la inclinacion del
estabilizador

El rango ajustable se limita durante el
seguimiento.

Dial derecho

Ajusta el zoom de la camara

El rango ajustable se limita durante el
seguimiento.

Cambiar el modo de
vuelo

Salir de seguimiento
inteligente (Smart Track).

Q » Para asegurar un disparo 6ptimo de objetivos en movimiento, tomar fotos durante el
seguimiento de objetivos no bloqueara el estabilizador. El desenfoque de movimiento
puede ocurrir debido a un fondo estatico.

/N\  Es posible que se produzca un reconocimiento deficiente o un efecto de seguimiento en
las siguientes escenas:

a. Elreconocimiento puede disminuir por la noche.

b. El efecto de seguimiento puede disminuir cuando la carga Util funciona con una gran

ampliacion.

c. El efecto de seguimiento puede disminuir en entornos con poca visibilidad, como lluvia,

niebla o neblina.

d. El objeto/objetivo rastreado puede cambiar en escenas con mucho trafico, multitudes o
grandes grupos de objetos similares.
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Vista del mapa

10.
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Toque para dibujar lineas en el mapa.
Toque para dibujar un area en el mapa.

Toque para borrar todos los puntos, lineas y anotaciones en la vista actual. Si el usuario ha
iniciado sesion en DJI FlightHub 2, realizar esta accién no borrara las anotaciones distribuidas
por DJI FlightHub 2.

Marca (PinPoint): presione el botén L1 en el control remoto para agregar una marca
(PinPoint) en el centro de la vista. Mantenga presionado el botén L1 para expandir el panel de
configuracion de la marca (PinPoint), que permite a los usuarios cambiar el color de la marca
(PinPoint), ver todos los puntos de destino o configurar la visualizacién predeterminada del
punto de destino en la vista de transmision de video.

Cambiar a vista de camara FPV: presione el botén L3 en el control remoto para cambiar a la
vista de cdmara FPV.

Cambiar a la vista de camara con estabilizador: presione el botén R3 en el control remoto para
cambiar a la vista de camara con estabilizador.

Toque para borrar la trayectoria de vuelo de la aeronave.

Seleccion de capa de mapa: toque para seleccionar un satélite o mapa de calles (modo
estandar) segun los requisitos de funcionamiento.

Fijacién de mapa: si esta habilitada, el mapa no se puede rotar; si estd desactivada, el mapa
puede rotar libremente.

Botdn de centrado: toque para centrar rapidamente el control remoto en la vista.

. Gestién de capas de zona GEO: toque para ver toda la informacién de la capa de la zona GEO y

habilitar o deshabilitar la capa de la zona GEO.
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Gestién y sincronizacién de anotaciones

Marca (PinPoint)
Introduccién a la marca (PinPoint)

Se puede usar una marca (PinPoint) para establecer el punto de ubicacién de un objetivo en la vista
de camara con estabilizador o en la vista de mapa, para una observacion rapida y sincronizaciéon de
informacion.

1. Pasos para crear una marca (PinPoint): Ajuste la posicion de la aeronave y del estabilizador para
disponer el objetivo en el centro de la vista actual. Presione el botdn L3 del control remoto para
fijar el objetivo en el centro. La marca (PinPoint) puede registrar la latitud, la longitud y la altitud
del objetivo.

2. Se creara una proyeccion AR para el objetivo en la vista de camara con estabilizador o en la vista
de camara FPV. Se hard mas grande o mas pequefio segun la distancia entre la aeronave y la
marca (PinPoint) (grande cuando estd cerca, pequefio cuando esté lejos).

3. Marca (PinPoint) seleccionada:

a. Aparecerd un pequefio marco alrededor de la marca (PinPoint) que indica que esta
seleccionada.

b. La esquina inferior izquierda de la pantalla de navegacién muestra la distancia horizontal
desde el objetivo hasta la aeronave y el nombre del punto. La orientacién del punto en
relacién con la aeronave se muestra en la pantalla de navegacion.

c. Sila marca (PinPoint) seleccionada esta fuera de la vista de transmisién de video, el icono de
la marca (PinPoint) permanecera en el borde indicando su orientacion relativa al centro de la
vista.

d. Después de seleccionar una marca (PinPoint), el usuario puede editar el nombre, el color, la
latitud, la longitud y la altitud del punto de destino, o arrastrar la marca (PinPoint) en el mapa.
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4. Toque e« y toque (@ para cambiar los ajustes personalizados del control remoto a la marca
(PinPoint), elimine la marca (PinPoint) seleccionada o seleccione la marca (PinPoint) anterior o
siguiente. Los usuarios pueden generar y seleccionar marcas (PinPoints) rapidamente usando
los botones.

5. Toque para cambiar a la vista de mapa:
a. La marca (PinPoint) y su nombre se mostraran en el mapa en consecuencia.
b. En la vista de mapa, también puede establecer una marca (PinPoint) tocando el objetivo. El

punto esta en el punto de mira en el centro del mapay la altitud es la altitud de vuelo actual
de la aeronave.

c. Toque para seleccionar una marca (PinPoint) en el mapa para ver el creador del punto, la
distancia entre el punto de destino y la aeronave, la altitud, latitud y longitud del punto de
destino, o establecer la marca (PinPoint) como punto de origen, o editar o eliminar la marca
(PinPoint).

Q « El posicionamiento de la marca (PinPoint) esta limitado por factores como la precision
de posicionamiento del GNSS v la precision de la posicién del estabilizador. La latitud
y la longitud, la distancia horizontal, la pantalla de navegacion y la proyecciéon AR se
proporcionan solo como referencia.

Edicién de marcas (PinPoints)

1. Mantenga presionado el botéon L3 en el control remoto para abrir el panel de configuracion
de la marca (PinPoint). Hay cinco opciones de color para la marca (PinPoint), y se recomienda
establecer un color para cada tipo de objetivo segtn lo requiera el escenario de operacion.

2. Toque para expandir la lista de marcas (PinPoints) para ver todos los puntos de destino.

3. Establezca si mostrar la marca (PinPoint) recién creada en la vista de transmisién de video.

108 © 2022 DUl Reser




Manual de usuario de la SERIE MATRIZ 30

] T
i
—— 6

1. Toque para exportar todas las marcas (PinPoints) a la carpeta local del control remoto.
2. Toque para cerrar el panel actual.

3. Filtre las marcas (PinPoints) por color. Después de seleccionar un color, muestra marcas
(PinPoints) de este color.

4. Filtre las marcas (PinPoints) por su visibilidad en la vista de transmisién de video. Las marcas
(PinPoints) se pueden filtrar por cualquiera de estos tres criterios: mostrar todas las marcas
(PinPoints) en esta lista; mostrar solo las marcas (PinPoints) que son visibles en la vista de
transmision de video en esta lista; solo muestra marcas (PinPoints) que no son visibles en la vista
de transmision de video en esta lista.

5. Toque para ordenar las marcas (PinPoints) en orden cronoldgico hacia adelante o hacia atras, o
en orden alfabético por sus nombres.

6. Toque para eliminar la marca (PinPoint).

7. Toque para habilitar o deshabilitar la visualizacién de proyecciéon AR para la marca (PinPoint) en
la vista de transmisién de video.
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Gestion de anotaciones de linea y area

Los usuarios pueden dibujar lineas y areas en el mapa para sincronizar informacién clave de
carreterasy terrenos.

—
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3

1 —
2 —
33—

1. Toque para mostrar la vista Editar linea.
2. Toque para mostrar la vista Editar area.

3. Toda la informacién de puntos, lineas y areas se puede ver en el mapa. Toque este icono para
eliminar la informacion.
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Uso compartido de anotaciones

La ubicacién del punto de destino identificado por marca (PinPoint) se puede sincronizar con la
vista de la camara, la pantalla de navegacion, la vista del mapa y DJI FlightHub 2 para compartir
informacion de ubicacién. Se puede mostrar tanto en la vista de transmisién de video como en la
vista de mapa.

En el modo de operador dual avanzado, todas las anotaciones de puntos, lineas y areas se pueden
sincronizar con otro control remoto.

Cuando se conecta a DJI Flighthub 2, la aplicaciéon DJI Pilot 2 y las anotaciones de puntos, lineas y
areas de DJI Flighthub 2 se pueden sincronizar entre si. Se pueden ver en el control remoto y otros
dispositivos registrados en DJI Flighthub 2 para compartir ubicaciones y anotaciones en tiempo real.

111 © 2022 DJI Reservado



Manual de usuario de la SERIE MATRIZ 30

Misién de vuelo

Toque en la pagina de inicio de DJI Pilot 2 para ingresar a la biblioteca de misiones. El usuario puede
visualizar las rutas de misién de vuelo creadas o las misiones de Trayectoria, Cartografia, Oblicua o
Vuelo lineal creadas recientemente. Los cuatro tipos de misiones anteriores son generados por la
aplicacion. Los vuelos de trayectoria también se pueden crear a través de Live Mission Recording.

g = | & | S

Waypoint Mapping Oblique Linear Flight

Introduccién a la misién de vuelo
La funcién de misién de vuelo se ilustra a continuacion con vuelos de trayectoria como ejemplo.

r,
LA.I

Set Waypoints Live Mission
Recording

Los vuelos de trayectoria se pueden planificar de dos maneras: Establecer trayectorias y grabacién
de misiones en tiempo real. Utilice Establecer trayectoria para crear una ruta afiadiendo
trayectorias editables del mapa. “Grabar misién” le permite crear una ruta afladiendo trayectorias y
editar el objetivo en las fotos capturadas a lo largo de la ruta.
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Mis

ion de vuelo - Establecimiento de trayectorias

Toque en “Crear una ruta”, “Vuelo de trayectoria” y, a continuacion, en “Establecer trayectorias” para
crear una ruta de vuelo nueva. Toque el mapa para afiadir trayectorias, luego configure la ruta y los
ajustes de las trayectorias.

10.
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Punto de Interés (POI): toque para habilitar la funcién de POl y se mostrard un POl en el mapa.
Arrastrelo para ajustar su posicion. Después de agregar un PO, la guifiada de la aeronave se
puede configurar mirando hacia el POl para que el morro de la aeronave apunte al punto de
POI durante la mision. Toque este icono nuevamente para deshabilitar la funcion de POI.

Invertir ruta: toque este icono para intercambiar los puntos de inicio y final e invertir asf la ruta
de vuelo. S hace referencia al punto de inicio.

Borrar trayectorias: toque para borrar todas las trayectorias afiadidas.
Eliminar trayectoria seleccionada: toque para eliminar la trayectoria seleccionada.

Lista de parametros: edite el nombre de la ruta, avance la configuracion de ruta de vuelo y el
modo de altitud, y configure el tipo de aeronave como M30 o M30T.

Configuracién de trayectoria: la configuracion se aplica a toda la ruta, incluidos la velocidad
de la aeronave, la altitud, la guifiada de la aeronave, el control del estabilizador, el tipo de
trayectoria, el modo de ahorro de energia y la accién de finalizacién. Estos pardmetros tendran
efecto para todas las trayectorias de la ruta. Para saber cémo configurar los pardmetros
relevantes para las trayectorias de forma individual, consulte la siguiente descripcion.
Establecer trayectorias individuales: seleccione una trayectoria y establezca sus parametros.
Toque “<" 0 ">" para cambiar a la trayectoria anterior o siguiente. Los ajustes se aplican a la
trayectoria seleccionada, incluida la velocidad de la aeronave, la altitud de la aeronave, el modo
de guifiada de la aeronave, el tipo de trayectoria, la rotacién de la aeronave, la inclinacién del
estabilizador, las acciones de trayectoria, la longitud y la latitud.

Guardar: toque para guardar la configuracion actual.

Ejecutar: togue el botén y luego verifique la configuracion y el estado de la aeronave en la lista
de verificacién emergente. Toque el botén Iniciar vuelo para realizar la misién.

Informacién de ruta de vuelo: muestra la duracién del vuelo, el tiempo de vuelo estimado, la
cantidad de trayectorias, la cantidad de fotos.
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Mision de vuelo - Grabacién de misién en tiempo real

Toque Crear una ruta, un vuelo de trayectoria y una grabacién de misién en tiempo real para
registrar informacion sobre las fotos capturadas o la posicién de la aeronave para la trayectoria.

4

1. Controle el estabilizador, ajuste el zoom de la cdmara y apunte al objetivo, y toque para capturar
una foto directamente o presione C1 en el control remoto para establecer una trayectoria. La
cantidad de trayectorias y fotos aumentara en consecuencia.

2. El nimero de trayectorias planificadas.
3. El nimero de fotos planificadas.

4. Toque para cambiar a la vista de mapa para editar o ver.
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Edicién en vuelo
Acceda a la biblioteca de misiones, seleccione una ruta de vuelo creada para editar o ver.

1. Toque para realizar la misién actual.

2. Toque para ingresar a la vista de edicion en vuelo. Una vez que se hayan guardado, las ediciones
se fusionan con la ruta original.

3. Toque este icono para acceder a la pagina Establecer trayectorias.
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Sistema de gestién de estado (HMS)

El sistema HMS incluye el Programa de mantenimiento DJI, DJI Care Enterprise, Actualizacién de
firmware, Gestién de registros, Registros de errores y Diagnostico de errores.

1

p
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1. Diagndstico de errores: para comprobar el estado de salud actual de cada mdédulo
de la aeronave. Los usuarios pueden resolver los errores siguiendo las instrucciones
correspondientes.

Color Estado
Verde Normal
Naranja Precauciones
Rojo Advertencia

2. Programa de mantenimiento de DJI: Los usuarios pueden ver datos de vuelos historicos y
consultar el manual de mantenimiento para determinar si se requiere mantenimiento.

3. DJI Care: La informacién relevante se puede ver si el dispositivo esta vinculado a DJI Care.
4. Actualizacion del firmware: Acceda a la vista de actualizacién del firmware con un toque.

5. Administrar registros: muestra el control remoto y los datos de registro de la aeronave de salidas
recientes. El usuario puede ayudar extrayendo los registros relevantes al almacenamiento local
o subiéndolos directamente a la nube de asistencia técnica de DJI, para facilitar la resolucion de
problemas por parte de la asistencia técnica de DJI.

6. Registros de errores: registros histéricos de aeronaves para determinar si ha ocurrido algin
problema grave durante la operacion de la aeronave. Esto ayuda a los usuarios a evaluar la
estabilidad de la aeronave y ayuda a la asistencia técnica de DJI a realizar anélisis posventa.

£): + Sedispone de Registros de error para las baterias y la estacion de baterfas (la estacién de
baterfas debe estar conectada al control remoto con el cable USB-C).

* Se dispone de Gestion de registros para las baterfas y la estacién de baterias (la estacion
de baterfas debe estar conectada al control remoto con el cable USB-C).
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Estado de la estacion de baterias inteligentes y gestién de registros

Para verificar el estado de la estacion de baterias en HMS en DJI Pilot 2, conecte la estacion de
baterfas al control remoto a través de un cable UBS-C. El usuario también puede actualizar la
estacion de baterfas y el firmware de la bateria y exportar la estacion de baterfas y los registros de
la bateria en lotes.

Comprobacion del estado de la estacion de baterias

Ejecute DJI Pilot 2, toque HMS para verificar el estado de la estacion de baterias y las baterias. Si
aparece una advertencia, pulse en ella para acceder a mas informacion y siga las instrucciones para
resolver el problema.

Exportacién de registros de la estaciéon de baterias

1. Ejecute DJI Pilot 2, pulse HMS, después Gestionar registros y finalmente seleccione Registros de
la estacion de baterfas.

2. Compruebe los registros de la estacion de baterias y todas las baterias.

3. Pulse Cargar registro y siga las instrucciones para cargar los registros seleccionados.

DJI FlightHub 2

Junto con la plataforma en la nube DJI FlightHub 2, la serie M30 ofrece manejo aéreo y terrestre
integrado con una gestion de operaciones eficiente. Las caracteristicas combinadas de los dos
productos hacen posible una amplia gama de operaciones en tiempo real, que incluyen mapeo de
nubes, anotacién de puntos, lineas y dreas, sincronizaciéon de informacién de vuelo, visualizacién
en tiempo real, carga o descarga de archivos multimedia, acceso mutuo a estados de multiples
aeronaves, sincronizacion de misién de vuelo y control en tiempo real desde dispositivos moviles.

Para obtener més detalles, consulte la Guia del usuario de DJI FlightHub 2, que se puede descargar

desde el sitio web oficial de DJI https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.
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Actualizacion del
firmware

Este capitulo presenta los métodos para
actualizar el firmware del dispositivo.
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Actualizacion del firmware

Use DJI Pilot 2 o DJI Assistant 2 (Serie Enterprise) para actualizar el control remoto, la aeronave y
otros dispositivos DJI conectados.

Uso de DJI Pilot 2

Aeronave y control remoto

1.

Encienda el control remoto y la aeronave. Aseglrese de que la aeronave esté correctamente
conectada al control remoto, que los niveles de bateria sean superiores al 25 % y que el control
remoto esté conectado a Internet.

. Ejecute DJI Pilot 2. Aparecerd un aviso en la pagina de inicio si hay nuevo firmware disponible.
Acceda a la vista de actualizacion del firmware con un toque.

. Toque Actualizar todo y DJI Pilot 2 descargara el firmware y actualizara la aeronave y el control
remoto.

4. La aeronave y el control remoto se reiniciaran automaticamente después de que se complete la

actualizacion del firmware.

/\ * Aseglrese de que el control remoto esté cargado por encima del 25% antes de actualizar.
La actualizacién tarda en completarse unos 15 minutos (en funcién de la intensidad de
la sefial). Aseglrese de que el control remoto esté conectado a Internet durante toda la
actualizacion.

* Las baterias de vuelo inteligente TB30 instaladas en la aeronave se actualizaran a la
dltima version de firmware.

Estacién de baterias y baterias TB30

Para actualizar el firmware de la estacion de baterfas, utilice la aplicacion DJI Pilot 2 y un maximo de
ocho baterfas de vuelo TB30 al mismo tiempo.

. Inserte las baterias TB30 en el puerto de la bateria y encienda la estacion de baterias.

2. Conecte el puerto de mantenimiento USB-C de la estacion de baterias al puerto USB-A del

control remoto con un cable USB-C.

3. Encienda el control remoto y aseglrese de que se conecta a Internet.
4. Ejecute DJI Pilot 2. Si hay una actualizacién de versién disponible, la pégina de inicio indicara

que se requiere la actualizacion del firmware de la estacion de baterfas. Toque para acceder a la
pagina de actualizacién de la estacién de baterfas.

5. Toque el botén Actualizar todo para comenzar la actualizacion, que tardara aproximadamente
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A

» Durante la actualizacion del firmware, NO inserte ni retire las baterias; se evitan asf fallos
en la actualizacién de las mismas.

» Durante una actualizacién de firmware, NO desconecte el cable USB-C para evitar fallos
en la actualizacién del firmware.

Actualizacién sin conexién

Se puede descargar un paquete de firmware sin conexién del sitio web oficial de DJI a un
dispositivo de almacenamiento externo, como una tarjeta microSD o una unidad USB. Ejecute DJI
Pilot 2, pulse HMS y después Actualizar firmware. Pulse Actualizar sin conexién para seleccionar el
paquete de firmware del control remoto, la aeronave o la estacion de baterias desde el dispositivo
de almacenamiento externo y pulse Actualizar todo para proceder.

Uso de DJI Assistant 2 (serie Enterprise)

DJI Assistant 2 (Serie Enterprise) admite la actualizacién del control remoto y la aeronave, pero no la
estacion de baterfas BS30. Utilice la aplicacion DJI Pilot 2 para actualizar la estacion de baterfas.

Aeronave y control remoto

1. Conecte el control remoto o la aeronave a la PC uno por uno, ya que el software asistente no
admite la actualizacién de varios dispositivos DJI al mismo tiempo.

2. Asegurese de que el PC esté conectado a Internet y que el dispositivo DJI esté encendido con un
nivel de baterfa superior al 25%.

3. Ejecute el software del asistente, inicie sesién con su cuenta DJl y acceda a la interfaz principal.

4. Toque el botén de actualizacion de firmware en el lado izquierdo de la interfaz principal.

5. Seleccione la versiéon de firmware y toque para actualizar. El software del asistente descargara y
actualizard el firmware automaticamente.

6. Cuando aparece el mensaje "Actualizacion realizada con éxito", la actualizacion del dispositivo se
completay el dispositivo DJI se reiniciard automaticamente.

A

El firmware de la bateria viene incluido en el firmware de la aeronave. Aseglrese de
actualizar el firmware de todas las baterfas.

Para el proceso de actualizacién del firmware, los niveles de baterfa de la aeronave y el
control remoto deben ser superiores al 25%.

Aseglrese de que todos los dispositivos DJI estén conectados correctamente al PC
durante una actualizacién.

Es normal que el estabilizador se quede flojo, el indicador de estado de la aeronave
parpadee y la aeronave se reinicie durante la actualizacién. Espere pacientemente a que
se complete la actualizacion.

Procure que la aeronave esté apartada de personas y animales durante una actualizacién
del firmware, la calibracién del sistema o la configuraciéon de parémetros.

Como medida de seguridad, confirme que usa la Ultima version del firmware.

Una vez que concluya la actualizacién del firmware, se podran desconectar el control
remoto y la aeronave. Si fuera necesario, vuelva a vincularlos.
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Especificaciones

Aeronave

General

Dimensiones

(desplegado, excepto las hélices) 470 x 585 % 215 mm (largo x ancho x alto)

Dimensiones (plegada) 365 % 215 x 195 mm (largo x ancho x alto)
Distancia diagonal entre ejes 668 mm

Peso (con dos baterfas incl.) 3770+10¢g

Peso max. de despegue 4069 g

Peso max. de despegue para la

Certificacion C2 en la UE 39988
Frecuencia de funcionamiento™ 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz; <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
Potencia del transmisor (PIRE) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC);

<14 dBm (CE)

Vertical: £0.1 m (sistema de visién activo); £0.5 m (modo N
Precision en vuelo estacionario con GPS); £0.1 m (RTK)
(sin viento o con brisa) Horizontal: +0.3 m (sistema de visién activo); +1.5 m (Modo N
con GPS); +0.1 m (RTK)

Precision de posicionamiento RTK 1 cm + 1 ppm (horizontal)

(RTK fijo activo) 1.5 cm + 1 ppm (vertical)
Velocidad angular max. Cabeceo: 150°/s; guifiada: 100°/s
Angulo méx. de inclinacién 35° (modo N y sistema de vision frontal activo: 25°)

Velocidad méx. de ascenso/descenso 6 m/s; 5 m/s
Velocidad max. de descenso

e, 7m/s

(inclinacién)

Velocidad horizontal maxima 23 m/s

Altitud max. de vuelo sobre el nivel 5000 m (con hélices 1671)
del valor (sin otra carga) 7000 m (con hélices 1676)
Resistencia méax. al viento 12m/s

Tiempo méx. de vuelo estacionario @ 36 min

Tiempo méx. de vuelo ¥ 41 min

Modelo de motor 3511

Modelo de hélice 12?6 Gran altitud (no incluidas)

indice de proteccién® IP55

GNSS GPS + Ga\ileo + BeiDou ﬁGLONASS (G!.ONA?S solo es
compatible cuando el médulo RTK esta habilitado)

Temperatura de funcionamiento De -20a50°C(de-4a122°F)
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Estabilizador

Intervalo de vibraciéon angular
Intervalo controlable

Rango mecanico

Camara con zoom

Sensor
Objetivo

Compensacién de exposicion

Velocidad del obturador electrénico

Rango ISO

max. Resolucién de video
Tamafio max. de fotograffa
Camara panoramica

Sensor

Objetivo

Compensacién de exposicion

Velocidad del obturador electrénico

Rango ISO

max. Resolucién de video
Tamafio de fotograffa
Camara térmica

Termografo

Objetivo

Precisiéon de medicién de
temperatura infrarroja
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+0.01°
Giro: £90°, inclinacion: -120° a +45°

Giro: £105°, inclinaciéon: -135° a +60°, rotacion: +45°

CMOS de 1/2", pixeles efectivos: 48M

Distancia focal: 21-75 mm (equivalente: 113-405 mm)
Apertura: f/2.8-f/4.2
Enfoque: de 5 m hasta «

+3 ev (usando 1/3 ev como longitud de paso)

Modo automadtico:
Foto: 1/8000-1/2 s
Video: 1/8000-1/30 s
Modo M:

Foto: 1/8000-8 s
Video: 1/8000 -1/30 s

100-25 600
38402160
80006000

CMOS de 1/2", pixeles efectivos: 12 MP

DFOV: 84°

Distancia focal: 4.5 mm (equivalente a 24 mm)
Apertura: /2.8

Enfoque: de 1 m hasta «

+3 ev (usando 1/3 ev como longitud de paso)

Modo automaético:
Foto: 1/8000-1/2 s
Video: 1/8000-1/30 s
Modo M:

Foto: 1/8000-8 s
Video: 1/8000-1/30 s

100-25 600
3840%2160
4000x3000

Microbolémetro VOx no refrigerado

DFOV: 61°

Distancia focal: 9.1 mm (equivalente a 40 mm)
Apertura: /1.0

Enfoque: de 5 m hasta «

+2°C 0 2% (usando el valor mayor)
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Resolucién de video

Tamafio de fotograffa

Pixel Pitch

Método de medicion de temperatura
Rango de medicién de temperatura
Alerta de temperatura

Paleta

Camara FPV
Resolucion

DFOV

Tasa de fotogramas
Médulo laser
Longitud de onda
Potencia max. del laser

Ancho de impulso individual

Precision de la medicién

Rango de medicién

Sistemas de visién

Alcance de deteccion de obstaculos
Campo de visién (FOV)

Entorno de funcionamiento

Modo de superresolucion de imagen infrarroja: 1280x1024
Modo Normal: 640x512

Modo de superresolucién de imagen infrarroja: 1280x1024
Modo Normal: 640x512

12 um
Medidor puntual, medicion de area

Modo de alta ganancia: -20° a 150° C (-4° a 302° F)
Modo de ganancia baja: 0° a 500° C (32° a 932° F)

Compatible

Blanco vivo/Negro vivo/Tinte/Hierro rojo/Hierro caliente/
Artico/Médico/Fulgurita/Arco iris 1/Arco iris 2

1920%1080
161°
30 fps

905 nm
3.5mwW
6ns

+0.2m+ D x0.15 %)
D es la distancia a una superficie vertical

3-1.200 m (superficie vertical de 0.5 x 12 m con 20 % de
reflectividad)

Adelante: 0.6-38 m
Superior/Inferior/Trasero/Lateral: 0.5-33 m

65° (H), 50° (V)

Superficies con patrones definidos y una iluminacion
adecuada (>15 lux)

Sistemas de deteccién por infrarrojos

Alcance de deteccién de obstaculos
Campo de visién (FOV)

Entorno de funcionamiento

Bateria de vuelo inteligente TB30
Capacidad

Tension

Tipo de bateria

Energia

Peso neto

Temperatura de funcionamiento
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0.1-10 m
30°

Obstaculos grandes, difusos y reflectantes (reflectividad
>10 %)

5880 mAh

261V

Li-ion 6S

131.6 Wh

Aprox. 685 g

De -20 a 50 °C (de -4 a 122 °F)
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Temperatura de almacenamiento

Temperatura de carga

Sistema quimico
Luces auxiliares
Distancia efectiva de iluminacién

Tipo de iluminacién

De 20 230 °C(de 68 a 86 °F)

De -20 a 40 °C (de -4 a 104 °F)

(cuando la temperatura sea inferior a 10 °C (50 °F), la funcién
de calentamiento automatico se activara. Cargar a baja
temperatura puede acortar la vida Util de la baterfa)

LINIMNnCoO2

5m

60 Hz, iluminacién permanente

Control remoto

General
Pantalla
Dimensiones (antenas plegadas)

Peso

Baterfa interna

Baterfa externa
(Bateria inteligente WB37)

Tiempo de funcionamiento™

indice de proteccién™

GNSS

Temperatura de funcionamiento
O3 Enterprise

Frecuencia de funcionamiento™

Alcance de transmisién max. (sin
obstaculos, libre de interferencias)
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Pantalla tactil LCD de 7.02 pulgadas, con una resolucién de
1920%1200 pixeles y un alto brillo de 1200 cd/m?

268%162.7x94.3 mm (Largo x Ancho x Alto)

Aprox. 1.25 kg (sin baterfa WB37)

Aprox. 1.42 kg (incluida la bateria WB37)

Tipo: Li-ion (6500 mAh a 7.2 V)

Tipo de carga: Compatible con estaciéon de baterias o cargador
USB-C con potencia nominal max. de 65 W (tensién max. de 20
V)

Tiempo de carga: 2 horas

Sistema quimico: LiINiCoAIO2

Capacidad: 4920 mAh
Tensién: 7.6 V

Tipo de baterfa: Li-ion
Energia: 37.39 Wh
Sistema quimico: LiCoO2

Baterfa interna: aprox. 3 h 18 min
Baterfa interna + externa: aprox. 6 horas

P54
GPS + Galileo + BeiDou
De -20a 50 °C (de -4 a 122 °F)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)
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Alcance de transmisién
(con interferencias)

Potencia del transmisor (PIRE)
Wi-Fi
Protocolo

Frecuencia de funcionamiento™

Potencia del transmisor (PIRE)

Bluetooth
Protocolo
Frecuencia de funcionamiento

Potencia del transmisor (PIRE)

Interferencias fuertes (entorno urbano, linea de visién limitada,
muchas sefales potencialmente interferentes): 1.5-3 km (FCC/
CE/SRRC/MIC)

Interferencias medias (entorno suburbano, linea de vision
abierta, algunas sefiales potencialmente interferentes): 3-9 km
(FCC); 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Interferencias débiles (campo abierto con linea de vision
abundante, pocas sefiales potencialmente interferentes): 9-15
km (FCC); 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz;
5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10 dBm

Estacién de baterias inteligentes

Modelo
Dimensiones

Peso neto
Tipo de baterfa compatible

Entrada

Salida

Potencia de salida
Puerto USB-C
Puerto USB-A

Consumo de potencia

(cuando no esta cargando la
baterfa)

Potencia de salida
(al calentar la baterfa)

Temperatura de funcionamiento
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CSX320-550

353 %X 267 x 148 mm

3.95 kg

Baterfa de vuelo inteligente TB30
Baterfa inteligente WB37
100-240 V CA; 50/60 Hz

Puerto de la bateria TB30: 26.1 V, 8.9 A (admite hasta dos
salidas simultdneamente)

Puerto de la bateria WB37: 8.7V, 6 A
525W

Potencia de salida max. de 65 W
Potencia de salida méx. de 10 W (5 V, 2 A)

<8 W

Aprox. 30 W

De -20 a 40 °C (de -4 a 104 °F)



Manual de usuario de la SERIE MATRIZ 30

indice de proteccién de entrada  IP55 (con la tapa cerrada correctamente)

Aprox. 30 min (al cargar dos baterias TB30 del 20 % al 90 %)
Aprox. 50 min (al cargar dos baterfas TB30 del 0 % al 100 %)
Proteccion antirretorno

Proteccién contra cortocircuitos

Tiempo de carga®

Funciones de proteccién Proteccién contra sobretensiones
Proteccién contra sobrecorriente
Proteccién de temperatura

[1] Las frecuencias de 5.8 y 5.1 GHz estan prohibidas en algunos paises. En algunos pafses, la frecuencia
de 5.1 GHz esté permitida Unicamente para uso en interiores.

[2] El tiempo méaximo de vuelo y el tiempo de vuelo estacionario se probaron en un entorno de laboratorio
y se proporcionan Unicamente como referencia.

[3] Este indice de proteccién no es permanente y puede reducirse con el tiempo después de un uso
prolongado.

[4] La precision de la medicién de temperatura infrarroja se probd en un entorno de laboratorio y es solo
de referencia.

[5] El tiempo de funcionamiento maximo fue probado en un entorno de laboratorio y se proporciona
Unicamente como referencia.

[6] El tiempo de carga se ha obtenido en un entorno de laboratorio a temperatura ambiente. El valor
proporcionado debe usarse solo como referencia.
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